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malzemelerinin kullanilmasindan dogan zarar veya sorunlardan higbir
sekilde sorumlu olmayacaktr.
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HAKKINDA

GIRIS

Steering Lab. V2 cihazi, araglarin elektrikli direksiyon sistem-
inin tamirinde kullanilabilecek bir cihazdir. Cihazin kendisi, moddilleri
ve yazilimi ile, desteklenen araglarin elektrik direksiyon sisteminin
similasyonunu yapalabilinmekte, varsa verilen hatalari gorelebilin-
mekte ve ¢alismayan aksamlar tespit edilip, bu aksamlarin tamiri yapila-
bilinmektedir.

Steering Lab. V2, direksiyon sistemlerinde kullanilan elektronik
kartlarindaki veri depolayicilar ile (EEPROM) islem yapabilir, aragta-
ki elektronik kontrol sistemi (ECU) ile bu kart arasinda gerceklesen
haberlesme protokoliiniin verilerini okuyabilir, ve bu veriler lizerinde
islem yaparak ¢alisma hatalarini gériintileyebilir ve hatalari giderebilir.
Direksiyon sistemlerinde kullanilan pompalarin elektronik kartlarinin,
elektrik motoru siirme similasyonunu yaparak, kart lizerindeki mos-
fetlerin dogru galisip ¢alismadigini gosterebilir. Ayrica direksiyon siste-
mindeki tork sensoriinin kalibrasyonu bozulmus ise, kullaniciyi sensori
kalibre etmek icin yonlendirebilir ve kalibrasyonu dogru bir sekilde
gergeklestirebilir. Ayrica arag similasyonunu yapabilmek igin, direksi-
yon sistemine OBD2 soketi yardimi ile direkt baglanarak, kontak agma
vb. komutlari simile ederek direksiyon sistemini test edebilir.
Bu islem sirasinda calisma gliciiniin maksimumuna ulasmaktadir.
Steering Lab. V2 cihazini ve modiillerini kullanirken, cihaz tizerinde mi-
nimum 12V voltaj degerinin ve maksimum 40A amper degerinin goriile-
bilinecegi unutulmamali, ve gerekli tedbirler alinarak kullaniimalidir.
Aksi halde goriilecek zararlardan ve hasarlardan Hobitek
Teknoloji Hizmetleri ve galisanlari kesinlikle sorumlu degildir.

Steering Lab. V2 cihazinin ve moddillerinin yetkilisi servisi sa-
dece ve sadece Hobitek Teknoloji Hizmetleri LTD. STi. tarafindan saglan-
maktadir. Aksi ile karsilasirsaniz litfen sirket yetkililerine haber veriniz.



HAKKINDA

Steering Lab. V2 cihazi igin kullanim gereksinimleri:

e Cihazi sikinsitiz kullanabilmek igin asagida verilen minimum 6zel-
liklere sahip bir bilgisayar gerekmektedir;

e Windows 10 ve lzeri isletim sistemi (64 bit)

* Minimum 7. nesil Intel Core i5 islemci veya benzer 6zelliklerde
bir islemci,

e Minimum 4 GB RAM,

e  Minimum 2 GB bellege sahip bir ekran kart,

*  Minimum 720p ¢Ozinurlige sahip bir monitor,

e  Minimum 500 MB depolama alani

Steering Lab. V2 cihazinin ve moddillerinin kullanicilari, Tuketi-
cinin Korunmasi Hakkinda Kanun’un Gg¢lini kisim, birinci boltim, 11.
maddesi geregi, malin ayipli oldugunun anlasiimasi halinde, mal garanti
kapsamina girmekte oldugundan, licretsiz onarim ve/veya degistirme
hakkina sahiptir. Musterinin geri gonderdigi veya itiraz ettigi malin ayiph
olmasi, yapilacak hasar ve ayip tespit isleminden sonra belirlenecektir.
Ayiph mal ile ilgili tim masraflar Hobitek Teknoloji
Hizmetleri’'ne aittir. Malin garanti kapsamina girmemesi ve ayipli irlin
olmamasi durumunda, cihazin tamirinde ve sevkiyatinda ortaya cikacak
tim masraflar kullaniciya aittir.

* Garanti belgesi veya faturasi ibraz edilemeyen Grtnler,

* Urtiniin mevcut yipranma durumu ile fatura tarihinin uyumlu ol-
mamasi, faturanin sonradan diizenlendiginin tespit edildigi
durumlar,

* Kullanim kilavuzuna uyulmamasi sonucu uriinde meydana gelen
arizalar,

* Uriiniin Gizerinde degisiklik veya ilave yapilmasindan kaynaklanan
arizalar,



HAKKINDA

* Yetkili servislerin digindaki sahislarin Grlini agmalari, midahale etme-
leri ve orijinal olmayan yedek parga kullanmalari sonucu

olusan arizalar,

* Kullanima bagh veya dogal dmriinii tamamlayan pargalar
(transistorer, roleler, kapasitorler, baglanti elemanlari vb.),

* Amaca uygun olmayan kullanim, asiri zorlama, eksik bakim veya koru-
ma amagli aksesuar ve diger kisimlarda meydana gelen

arizalar (muhafazalar,pensler,mandrenler,hortumlar,rakorlar,nipeller
V.S.),

* Anormal gevre sartlari ve uygunsuz isletme sartlarinda kullanim,
urdndn igine toz toprak, capak, sivi girmesine karsin

temizliginin yapilmadan kullanilmasiyla olusan arizalar,

* Orijinal olmayan veya yipranmis, korelmis, aksesuarlarin kullanimi
sonucu olusan hasar ve arizalar,

* Hatali Grlin se¢ciminden kaynaklanan arizalar(Paket igeriginden farkli
baglanti elemanlari kullanimi vb.),

* Urtintin tesliminden sonra nakliye, bosaltma, yiikleme, harici fiziki
(kirik, catlak, cizik, ezilme vb.) ve kimyevi etkenlerden

meydana gelen ariza ve hasarlar,

* Yangin, yildirim dismesi, donma ve dogal afetlerden kaynaklanan
arizalar,

* Savas, teror, gosteri ve eylemler sonucu olusan ariza ve hasarlar,

GARANTI KAPSAMINA GIRMEMEKTEDIR.
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KILAVUZDAKI ACIKLAMALAR

Bu kilavuzda Windows 10 vb. gibi teriminde Microsoft sirketinin
Windows 10 isletim sistemi adl tGrin( kast edilmektedir.

EEPROM terimi, elektronik yolla silinip programlanabilir salt okunur
bellek anlamina gelmektedir.

12V vb. terimleri, voltaj degerlerini, 40A vb. terimleri ise akim
degerlerini ifade etmektedir.

EPS(Electronic Power Steering) terimi elektronik direksiyon
sistemini ifade etmektedir.

EHPS (Electric-Hydrolic Power Steering) terimi elektrik-hidrolik di-
reksiyon sistemini ifade etmektedir.

PWM(Pulse Width Modulation) terimi, kare dalga sinyalini ifade
etmektedir.

CAN-BUS terimi, haberlesme protokoli olan CAN-BUS hattini ifade
etmektedir.

K-Line terimi, haberlesme protokoli olan K-Line hattini ifade
etmektedir.

MCU terimi, Micro Controller Unit(Mikro islemci Unitesi) teriminin
kisaltilmigidir.

SMS terimi, telefon kisa mesaji anlamina gelmektedir.

Google Map URL terimi, Google haritalar hizmetine yonlendirilecek
olan URL baglanti linkini ifade etmektedir.

URL terimi, internette bir kaynaga rastgelen, standart bir formata uy-
gun bir karakter tertibidir.

EEPROM terimi, hafiza entegrelerini ifade eder.



YONERGELER
GUVENLIK TALIMATLARI

Uriini glvenli bir sekilde kullanabilmek icin bu talimatlara uyun.
ileride basvurmak lizere bu kilavuzu saklayin. Ayrica, cihaz izerinde
belirtilen tim simgelere ve talimatlara uyarak cihazi kullanmaya 6zen
gosterin.

e Yalnizca paket iceriginde verilen baglanti kablolarini ve baglanti ele-
manlarini kullanin ve bunlari baska bir ekipmanla kullanmayin. Bu
cihazla paket icerigi haricindeki kablolarin ve baglanti elemanlarinin
kullanilmasi, kullanan kisiye elektrik carpmasi ile sonuglanabilir.

e Kullanilacak gli¢ kaynaginizin, yerel glivenlik standardina uygun
olmasina dikkat ediniz.

e Kullanim kilavuzunda ozellikle belirtmedikce, elektrik kablosunu,
baglanti elemanlarini, soketleri, moddlleri ve pinleri hi¢bir zaman
sokmeyin, degistirmeyin veya tamir etmeye calismayin.

e Giuc kablosunun hasar gérmesi, cihazin veya modiillerin icerisine su
girmesi, cihazin ve modiillerin darbe almasi ve kasasi hasar gérmesi,
cihaz normal bir sekilde ¢alismiyor veya ¢alismasi eskisinde farkli ise
cihazin glictini kesip, derhal yetkili servis ile iletisime geginiz.

e Cihazin gli¢ Gnitesini, fisinin kolayca ¢ikabilecegi bir konumdaki prize
yerlestiriniz.

e Cihazi asiri kir veya toz, su, 1si kaynaklarinin yanina veya sok, titreme,
yuksek sicaklik veya neme maruz kalabilecegi yerlere yerlestirmeyin
veya bu tarz alanlarda depolamayin.

e Cihazin Uzerine sivi sigratmamaya ve islak elle kullanmamaya dikkat
edin.

e Yaziclyl kalp pilleri vb. elektronik saglik cihazlarindan en az 30 san-
timetre uzak tutunuz. Cihazin internet baglantisini saglayan radyo
dalgalari bu cihazlara zarar verebilir.



YONERGELER

STEERING LAB. V2 CIHAZI ILE ILGILI ONERIL-
ER VE UYARILAR

1) KURULUM / KULLANIM HAKKINDA

Steering Lab. V2 cihazini kulalnabilmek igin, ayni isimde yazilim
gerekmektedir. Bu yazilimi Windows 10 isletim sisteminden, Microsoft
magazasindan indirebilirsiniz. Yazilim magazada bulduktan sonra, indir
butonuna tiklarsaniz, gerekli kullanim kosullarini kabul edip, yazilimin
kurulum dosyasini indirmeye baglayabilirsiniz.

Yazilimin kurulum dosyasini indirdikten sonra, dosyaya sag
tiklayip, yonetici olarak ¢ahstir ifadesine tiklayip dosyayi agarak yazilimi
kurabilirsiniz. Yazilimi kurarken, lisans s6zlesmesini ve aydinlatma
metnini okuyup kabul ediniz. Aksi halde yazilimi kuramazsiniz. Ayrica
yazilimi kurarken, kurulum dosyasi sizden belirli yetkilere erisim izni
isteyecektir(Konum bulma vb.). Bu istenilen yetkiler, cihazin ve
kullanicinin givenligi igindir.

Cihazin ve yazihmin kullanilmasini kolaylagtirmak igin, Uretici,
yazilim icerisine egitim videolari, dokiimanlari ve teknik dékiimanlari
eklemistir. Bu egitim dosyalarina erisebilmek ve cihazi tam anlami
ile kullanabilmek icin internet baglantisiniz olmasi yeterlidir. inter-
net baglantiniz ve kadar yiksek hizda ve kalitede olursa, videolara ve
dokliimantasyonlara ulasiminiz bir o kadar kolay olacaktir.

Cihazin kullaniminda, gerektigi yerlerde egitim videolarini takip
ediniz ve videolar igerisindeki talimatlarda belirtilenlerden bagka islem
yapmayiniz. Aksi taktirde olusan hasarlardan ve masraflardan Hobitek
Teknoloji Hizmetleri sorumlu degildir.
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STEERING LAB. V2 CiHAZI iLE ILGILI ONERI-
LER VE UYARILAR

2) ONERILER VE UYARILAR

Steering Lab. V2 cihazina, bilgisayariniza ve tamir edilecek olan
direksiyon sistemine zarar vermeyi 6nlemek igin, asagidaki yonergeleri
okuyun ve yonergeye uyunuz. Bu kilavuzu daha sonra basvurmak lzere
saklayiniz.

e Cihaz ve modiiller Gzerindeki hava / sogutma deliklerini tkamayiniz
veya Ortmeyiniz.

* Yalnizca, Ureticinin belirttigi tiirde glg kaynaklarini, Greticinin belirt-
tigi sekillerde kullaniniz.

e Diuzenli olarak acilip kapatilan ve yliksek glic harcayan cihazlarla
ayni prize, hatta veya gii¢ kaynagina baglamayiniz.

e Duvar lizerinde bulunan diigmelerle veya otomatik zaman ayar-
layicilarla kontrol edilen elektrik prizleri ile cihazi kullanmayiniz.

e Steering Lab. V2 cihazinin ve modiillerinin tim elektronik sistemini,
hoparlorler veya kablosuz telefonlarin yuvalari gibi elektromanyetik
parazite neden olabilecek kaynaklardan uzak tutunuz.

e Elektrik kablolari, strtinme, kesilme, yipranma, zedelenme, kivril-
ma ve diglimlenme olmayacak sekilde yerlestirilmelidir. Kablolarin
uzerilerine herhangi bir nesne koymayiniz ve kablolarin tzerile-
rine basmayiniz. Ozellikle gii¢ kaynaginin giris ve ¢ikis kisimlarinda,
kablonun dizgin yerlestig§inden emin olunuz.

e Cihazin gli¢ kaynagi ile birlikte uzatma kablosu kullanirsaniz, uzatma
kablosuna takili olan cihazlarin harcayacagi toplam amper degeri-
nin, uzatma kablosunun ve bagli oldugu prizin maksimum amper ve
voltaj degerini asmayacagindan emin olunuz.
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STEERING LAB. V2 CIHAZI ILE ILGILI ONERIL-
ER VE UYARILAR

e Cihazile bilgisayar, cihaz ile direksiyon sistemi, cihaz ile modiiller ve
modadillere baglanacak olan kartlarin, baglanti yonlerinin ve sekille-
rinin dogrulugundan emin olunuz. Baglantiyi yanhs yapmak, bagla-
nan iki elemana da zarar verebilir. Belirtiimeyen bir baglanti yapil-
masindan olusacak olan hasarlardan Hobitek Teknoloji Hizmetleri
sorumlu degildir.

e Cihazin Gizerinde bulunan EEPROM soketinin baglanmasi durumun-
da, yazilimda gosterilen baglanti talimatlarina birebir uyunuz. Aksi
taktirde EEPROM entegresine zarar verebilirsiniz.

e Cihazi kullanirken, ani isi ve nem degisikligi olan yerleri segmeyin.
Ayrica yazicl dogrudan glines 15181 alan yerlerden veya gicli 1sik 151k
ya da i1si kaynaklarindan uzak tutun.

e Cihazda bulunan bosluklara herhangi bir cisim sokmayiniz.

e Cihaz calisir durumda iken, cihazi, yiksek gic treten veya manyetik
glice sahip cihazlarin lzerine, yanina veya altina koymayiniz.

e Cihazin bilgisayar ile baglantisi keseceginiz zaman, her defasinda
bilgisayardan guivenli cikar secenegi ile baglantisi kesiniz. Bu durum,
olusabilecek veri haberlesme arizalarini 6nleyecektir.

e Direksiyon sistemlerine baglanirken, daima yazilimda gosterilecek
talimatlara uyunuz, uygun arag soket kablolarini, uygun direksiyon
sistemlerine takiniz. Aksi takdirde direksiyon sistemlerine veya
cihaza zarar verebilirsiniz.

e Cihazi uzun sire kullanmayacaksaniz, gig kablolarini glig Gnitesin-
den ve cihazdan ayiriniz ve cihazi gantasinin igerisinde muhafaza
ediniz.
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KABLOSUZ KULLANIM YONERGELERI

1) KABLOSUZ BAGLANTI ILE KULLANIM ONERILERI VE
UYARILARI

e Steering Lab. V2 cihazindan gelen radyo dalgalari, tibbi cihazlarin
calismasini bozarak arizalara neden olabilir. Cihazi tibbi tesislerin
icerisinde veya tibbi cihazlarin yaninda kullanirken, tibbi tesisin ilgili
sorumlularinin talimatlarina ve cihazlarin uretici firmasinin kullanim
talimatlarina uyun. Ayrica tibbi cihazlara iliskin tim ilgili uyari ve
yonetmeliklere uyun.

e Steering Lab. V2 cihazindan gelen radyo dalgalari, otomatik
kapilar ya da yangin alarmlari gibi otomatik kumandali cihazlarin
¢alismasini olumsuz yonde etkileyebilir ve arizadan 6tlrl kazalara
sebep olabilir. Bu cihazi otomatik kumandali cihazlarin yaninda ku-
lalnirken, ilgili cihazlardaki tiim uyarilar ve talimatlari takip ediniz.

e Steering Lab. V2 cihazindan gelen radyo dalgalari, kalp pili, oksi-
jen seviyesi 6lcim cihazi, vicut icerisinde cesitli tedavilerde kul-
lanilan elektromiyogram(EMG) ve benzeri sinyallerin 6lgimiine
yarayan disaridan bagli cihazlarin, veya implante cihazlarin
diizgiin calismasini olumsuz yonde etkileyebilir. Bu tiir implante
ve disaridan baglanan saglik, tedavi icin kullanilan cihazlara sahip
kullanicalarin cihazi kullanmamasi 6nerilir. Eger kullanilacaksa, im-
plante cihazdan veya disaridan bagli cihazdan en az 30 santimetre
uzaktan kullanilmasi gereklidir.
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KISISEL BILGILERIN KORUNMASI

Hobitek Teknoloji Hizmetleri, Steering Lab. V2 Urinu aracihg ile

kisisel verilerinizin glivenliginden sorumludur. Steering Lab. V2 cihazini
ve yazihmini kullanmak igin gerekli olan kisisel veriler, kimlik bilgileri,
iletisim bilgileri, lokasyon bilgileri, mUsteri islem bilgileri, islem gliven-
ligi bilgileri ve finans bilgileri olmak Uzere 6 adettir. Bu bilgilerin neden
istendigini asagidaki agiklamalarda bulabilirsiniz.

Kimlik Bilgileri: Kullanici Erisim Yetkilerinin Yuratilmesi, Faaliyet-
lerin Mevzuata Uygun Yiritilmesi, Finans Ve Muhasebe islerinin
Yuritilmesi, is Faaliyetlerinin Yiritilmesi / Denetimi, is Strekli-
liginin Saglanmasi Faaliyetlerinin YlrGtilmesi, Lojistik Faaliyetlerinin
Yuritulmesi, Mal / Hizmet Satin Alim Sireglerinin Yarattlmesi,

Mal / Hizmet Satis Sonrasi Destek Hizmetlerinin Yuratulmesi, Mal

/ Hizmet Satis Siireglerinin Yiritiilmesi, Musteri iliskileri Yonetimi
Sureglerinin Yurutilmesi, Saklama Ve Arsiv Faaliyetlerinin Yaratal-
mesi, Yetkili Kisi, Kurum Ve Kuruluglara Bilgi Verilmesi

iletisim Bilgileri: Acil Durum Yénetimi Siireclerinin Yirutilmesi,
Faaliyetlerin Mevzuata Uygun YirGtilmesi, Finans Ve Muhasebe
islerinin Yuritilmesi, iletisim Faaliyetlerinin Yiritilmesi, is Faal-
iyetlerinin Yurtttlmesi / Denetimi, Lojistik Faaliyetlerinin Yarutil-
mesi, Mal / Hizmet Satin Alim Sureglerinin Yaratulmesi, Mal / Hiz-
met Satis Sonrasi Destek Hizmetlerinin Yurutilmesi, Mal / Hizmet
Satis Siireclerinin Yiritiilmesi, Musteri iliskileri Yonetimi Stiregleri-
nin Yiritilmesi, Saklama Ve Arsiv Faaliyetlerinin Yurutilmesi, Yetki-
li Kisi, Kurum Ve Kuruluslara Bilgi Verilmesi
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YONERGELER

KISISEL BILGILERIN KORUNMASI

Lokasyon Bilgileri: Acil Durum Yonetimi Streclerinin Yirttulmesi,
Mal / Hizmet Satis Sonrasi Destek Hizmetlerinin Yuruttlmesi, Sak-
lama Ve Arsiv Faaliyetlerinin Yurutilmesi, S6zlesme Sireglerinin
Yurutulmesi, Tasinir Mal Ve Kaynaklarin Guvenliginin Temini, Yetkili
Kisi, Kurum Ve Kuruluslara Bilgi Verilmesi

Miisteri islem Bilgileri: Faaliyetlerin Mevzuata Uygun Yiiriitiilmesi,
Finans Ve Muhasebe islerinin Yiritilmesi, is Strekliliginin Saglan-
masi Faaliyetlerinin Yuritllmesi, Lojistik Faaliyetlerinin Yaratilmesi,
Mal / Hizmet Satin Alim Sireglerinin Yarattlmesi, Mal / Hizmet
Satig Sureglerinin Yaratilmesi, Saklama Ve Arsiv Faaliyetlerinin
Yurutulmesi, S6zlesme Siireglerinin Yurutulmesi, Yetkili Kisi, Kurum
Ve Kuruluglara Bilgi Verilmesi

islem Givenligi Bilgiler: Acil Durum Yénetimi Siireclerinin Yiritiil-
mesi, Bilgi Glvenligi Stireglerinin Yirutilmesi, Erisim Yetkilerinin
Yuritilmesi, Is Faaliyetlerinin Yiriitiilmesi / Denetimi, is Stirek-
liliginin Saglanmasi Faaliyetlerinin Yurutilmesi, Mal / Hizmet

Satig Sonrasi Destek Hizmetlerinin Yirutiilmesi, Saklama Ve Arsiv
Faaliyetlerinin Yirutilmesi, Yetkili Kisi, Kurum Ve Kuruluslara Bilgi
Verilmesi

Finans Bilgileri: Faaliyetlerin Mevzuata Uygun Yuratilmesi, Finans
Ve Muhasebe islerinin Yiritilmesi, Saklama Ve Arsiv Faaliyetlerinin
Yiritilmesi, Ucret Politikasinin Yiritiilmesi, Yetkili Kisi, Kurum Ve
Kuruluglara Bilgi Verilmesi
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PAKET ICERIGI

Steering Lab. V2 Cihazi

EHPS / Kart Test Moduli 1 (Opel, Ford vb. igin)
EHPS / Kart Test Modulii 2 (Volksvagen, Volvo vb. icin)
Tork Sensor Soket Moddla

EEPROM Entegre Soketi Moduili

Sicaklik Sensoru

1 Adet Steering Lab. V2 Ana Baglanti Kablosu
16 Adet Direksiyon Pompasi Baglanti Kablolari
Arac Baglanti Kablosu (ODB2)

Akl Baglanti Kablolari ve Klipsleri

Bosch C3 Batarya Sarj Cihazi

Kullanim Kilavuzu

Tarifname

Garanti Belgesi

PARCA iSIMLERI VE iSLEVLERI

1) STEERING LAB. V2 ANA CiHAZI

Steering Lab. V2 ana cihazi, direksiyon kutularinin tamirinin ve

similasyonunun yapilacagl ana elementleri igerir. icerisinde, masaiistii
yazilimi ile entegre c¢alisan islemci bulunur ve USB tipi baglanti aracilig

ile masausti yazilimina baglanir ve kullanilir.
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modiili baglantisi.
RJ50 tip soket ile
kart test moduliine
baglanacaktr.

Figiir 1) Steering Lab. V2 ON YUz
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10.
11.

12.

STEERING LAB. V2 TEMEL
BILGILERI
STEERING LAB. V2 LED BILGILERI

EEPROM DURUM ISIGl: EEPROM BAGLANTISI SAGLANDIGINDA ISIK
YANACAKTIR.

CAN-BUS DURUM ISIGl: CAN-BUS HABERLESME HATTI  AKTIiF OLD-
UGUNDA ISIK YANACAKTIR

BILGISAYAR DURUM ISIGl: STEERING LAB. V2 CiHAZI BiLGiSAYARA
BAGLANDIGINDA ISIK YANACAKTIR.

SENSOR DURUM ISIGI: TORK SENSORU BAGLANDIGINDA ISIK YAN-
ACAKTIR.

3.3 V. GUC ISIGI: CIHAZ iCERISINDE 3.3V DEGERI VARSA ISIK YAN-
ACAKTIR.

5V GUC ISIGI: CIHAZ iCERISINDE 5V DEGERi VARSA ISIK YANACAK-
TIR.

ANA GUC ISIGI: CIHAZIN ANA GUCU MEVCUTSA ISIK  YANACAK-
TIR.(12-16 VOLT)

KISA DEVRE ISIGI: CIHAZ KISA DEVRE ALGILIYORSA ISIK YANACAKTIR.
EPS + ROLE ISIGI: EPS+ ROLESI AKTiIF OLDUGUNDA ISIK YANACAKTIR
EPS - ROLE ISIGI: EPS- ROLESI AKTiF OLDUGUNDA ISIK YANACAKTIR
KONTAK ACMA 1SIGI: KONTAK ROLESi AKTiF OLDUGUNDA ISIK YAN-
ACAKTIR.

PGANG BiLGiLENDIRME ISIGI: USB HABERLESMESi AKTiF OLD-
UGUNDA ISIK YANACAKTIR.
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KENSINGTON

KiLiT BOLOMU

STEERING LAB.
CiHAZI BU BOLUM

iLE LAPTOP VB.
CIHAZLARA
KILITLENEBILIR

DISI OBD SOKETI
STEERING
LAB. V2 CIHAZI
ARABALARA BU
SOKET ARACILIGI
ILE BAGLANIR

Figlir 3) OBD Soketi (Isometrik)

USB BAGLANTISI
STEERING LAB. V2
CiHAZI BILGISAYARA BU
SOKET ARACILIGI iLE
BAGLANIR

SICAKLIK SENSORU JAK

Figiir 4) Steering Lab': VZ.Arka Yz
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| I |
o Figir 6) EEPROM Entegre
Soketi
ZIF SOKETI e
CANTAEEPROM EN-| .
TEGRE MODULUNUN} -+ T ReseT
TAKILACAGI SOKETTIR| BUTONU

Figlir 6) Steering Lab. V2 Ust Yiiz

e ZIF Soketi : Steering Lab. V2 cihazinin, EEPROM entegrelerine bagla-
nabilmesi icin yapilmasi gereken baglantiyi icerir.

e EEPROM entegrelerine yazilim atmak 2 farkh haberlesme protokoli
uzerinden gerceklesir. Bu haberlesme protokolleri I2C protokoli
ve SPI protokolleridir. Her EEPROM baglantisinda, Steering Lab.
yaziliminda hangi haberlesme protokoliini kullanacagi, yazilim
tarafindan kullaniciya gosterilir. Secilen EEPROM modeline gore,
Steering Lab. V2 yazilimi kullaniclya EEPROM’u sokete nasil bagla-
yacagini gosterir. SMD EEPROM’u, SMD EEPROM soketine takan kul-
lanici siradaki isleme gecebilir, SMD EEPROM soketinin ZIF Soketi ile
baglantisini yaptiktan sonra, secilen EEPROM’a yazilim yikleyebilir.
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e Reset Butonu ile gerektiginde cihaza reset atabilirsiniz. Reset attik-

tan sonra cihaz yazilima otomatik olarak tekrar baglanacaktr.

2)EHPS / KART TEST MODULO 1

EHPS / Kart Test Moduli 1, RJ 50 tip soket ve bu sokete uygun
baglanti kablosu ile Steering Lab. V2 ana cihazina baglanmaktadir.

Figlir 7) EHPS / Kart Test Modulu 1

EHPS / Kart Test Modulii 1 moduli ile, modiile uygun olan
elektrikli direksiyon kutularinin pompa kartlarinin testlerini gercek-
lestirebilirsiniz. Steering Lab. V2 yazilimda bulunan egitim videolari
araciligi ile pompa kartlarinin, direksiyon kutularindan ve pompadan
nasil sokuldigiini 6grenebilir ve test islemlerine gecebilirsiniz.

17
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A\
/)

e o ® [ ®© o

[Figtr 8) EHPS / Kart Test Modulii 1 Ust Yazu |

p
S

Kilit (2’Adet Pinler (12 Adet)

sag ve solda)

Yukarida gorulen figlirdeki gibi, modile uygun olan elektrikli
direksiyon pompa kartini yerlestirmeniz gereken alan bulunmaktadir.
Modiiliin kartin oturma kisimlarindaki sinirlar, uygun olan kartlar ile
birebir oldugundan hangi kartin hangi modile oturmasi gerektigini bu
gorsel bilgi ile anlayabilirsiniz. Bu modiile uygun olan kart modelle-
rine ornek, Opel ve Ford marka araglarin elektrikli direksiyon pompa
kartlaridir. Kart yerlestirildikten sonra, Ust ylizeydeki kilitler otomatik
olarak kapanacaktir ve modiiliin Gizerindeki altin kaplama iletken pinler,
elektrikli direksiyon pompa kartindaki gerekli kontrol noktalarina temas
edecektir. Karti dogru oturttugunuzdan emin olduktan sonra, moduli
RJ50 soketi ile uyumlu baglanti kablosu ile Steering Lab. V2 ana cihazina
baglayabilir ve pompa karti testlerini gergeklestirebilirsiniz.
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BILGILERI
1

[Figfir 9) EHPS / Kart Test Modiili 1 Yan Yiiz] ©

RJ50 TIP SOKET: Steering IMOD DEGISTIRME .DUGMESI: Steering

Lab. V2 ana cihazina Lab. V2 yazilimy, kullaniciya modiili
baglanti saglayacak soket. hangi modda ¢aligtirmasi gerektigi hak-

kinda bilgi verecektir. Liitfen yazilimdaki
talimatlar1 uygulamadan, modiilii ana
cihaza baglamayiniz.

EHPS / Kart Test Moduli 1 moduliini, Steering Lab. V2 ana
cihazina baglarken litfen asagidaki talimatlara uyunuz.

e Steering Lab. V2 ana yaziliminda, testini yapacaginiz ara¢ modelini
seginiz.

e Modeli segtikten sonra, yazilimin yonlendirmesi ile moduli hangi
modda kullanacaginizi seginiz. Uygun olmayan modu segerseniz,
pompa karti haberlesme hattina ve / veya pompa kartina zarar
verebilirsiniz.

e Mod sectikten sonra karti yerlestiriniz. Kartin moddle dogru otur-
dugundan ve kilitlendiginden emin olunuz.

e Baglanti kablosunu takiniz ve testlerinizi gergeklestiriniz.
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3)EHPS / KART TEST MODULU 2

EHPS / Kart Test Modull 2, RJ 50 tip soket ve bu sokete uygun
baglanti kablosu ile Steering Lab. V2 ana cihazina baglanmaktadir.

[Figtir 10) EHPS / Kart Test Modlt 2 |

EHPS / Kart Test Modulii 2 moduli ile, modile uygun olan
elektrikli direksiyon kutularinin pompa kartlarinin testlerini gercek-
lestirebilirsiniz. Bu modilde mod degistirme secenegi bulunma-
maktadir. Steering Lab. V2 yazilimda bulunan egitim videolari aracilig
ile pompa kartlarinin, direksiyon kutularindan ve pompadan nasil
sokiulduglint 6grenebilir ve test islemlerine gegebilirsiniz.
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O@Q @ ©

[Figlr 11) EHPS / Kart Test Modulu 2 Ust Yiz |

Kilt (2 Adet Pinler (11 Adet)

sag ve solda)

Yukarida gorulen figlirdeki gibi, modile uygun olan elektrikli
direksiyon pompa kartini yerlestirmeniz gereken alan bulunmaktadir.
Modiilliin kartin oturma kisimlarindaki sinirlar, uygun olan kartlar ile
birebir oldugundan hangi kartin hangi modile oturmasi gerektigini bu
gorsel bilgi ile anlayabilirsiniz. Bu modiile uygun olan kart modellerine
ornek, Volksvagen ve Volvo marka araglarin elektrikli direksiyon pompa
kartlaridir. Kart yerlestirildikten sonra, Ust ylizeydeki kilitler otomatik
olarak kapanacaktir ve modiiliin Gizerindeki altin kaplama iletken pinler,
elektrikli direksiyon pompa kartindaki gerekli kontrol noktalarina temas
edecektir. Karti dogru oturttugunuzdan emin olduktan sonra, moduli
RJ50 soketi ile uyumlu baglanti kablosu ile Steering Lab. V2 ana cihazina
baglayabilir ve pompa karti testlerini gergeklestirebilirsiniz.
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BILGILERI
]

[Figtr 12) EHPS / Kart Test Modulti 2 Yan Yz |

RJ50 TIP SOKET: Steering Lab. V2 ana
cihazina baglanti saglayacak soket.

EHPS / Kart Test Modulii 2 moduliini, Steering Lab. V2 ana

cihazina baglarken litfen asagidaki talimatlara uyunuz.

e Steering Lab. V2 ana yaziliminda, testini yapacaginiz ara¢ modelini
seginiz.

e Yazilimda verilen talimatlara uyunuz ve pompa kartini modiliin
icerisine yerlestiriniz.

e Kartin, modile dogru oturdugundan ve kilitlendiginden emin o-
lunuz.

e Baglanti kablosunu takiniz ve testlerinizi gergeklestiriniz.

4) TORK SENSOR SOKETi MODULU

Elektrikli direksiyon sistemlerinde en ¢ok sorunla karsilasilan sis-
tem parcalarindan biri de tork sensoridir. Steering Lab. V2, bu sensor-
lerin calisma similasyonunu gerceklestirerek sensorleri test edebilir.
Ayni zamanda simulasyon araciligi ile sensoriin kalibrasyonunu yapabi-
lir. Araclarda kullanilan tork sensorleri 6 pinli ve 8 pinli olmak lizere
ikiye ayrilir.
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Steering Lab. V2 cihazinin tork sensor soketi modiilu her iki
sensori de desteklemektedir. Tork sensor soket modillind, Steering
Lab. V2 ana cihazina baglamak icin paketten ¢ikan, RJ45 soket baglantili
kabloyu kullanabilirsiniz.

lAna Cihaz Baglantisi:
Tork sensor soketi,
.-*[Steering Lab. V2 ana
cihazina RJ45 tip
soket ile baglanir.

[Fighir 11) Tork Sensar Soket Moduld -

.// :. \\..

O : s
[Figtr 12) Tork Sensar. Soket Modult Ust Yuz |

8 Pinli Soket
BolUm: 8 pinli
tork sensorleri igin
kullanilir.

Durum I§|g“.|: Sensor
baglindiginda 151k
lyanacaktr.
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6 Pinli Soket
Bolum: 6 pinli
tork sensorleri igin
kullanilir.
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5) EEPROM SOKET MODULU

Elektrikli direksiyon sistemlerindeki kartlarin icerisinde bulu-
nan ve veri depolamaya yarayan EEPROM entegrelerinin baglandigi
moduldir. Moddl bir elektronik devre kartina gomuli 28 bacakl bir
zif soket, baglanti elemanlari ve EEPROM entegre soket moduliinden
olusmaktadir. Steering Lab. V2 yazilimda, kullanici EEPROM entegre-
lerinin nasil dogru bir sekilde modiile baglanacagini gérebilmektedir.
Entegrenin, nce EEPROM entegre soketine baglanmasi gerekmektedir.
Daha sonra EEPROM soket modiiliiniin, Steering Lab. V2 ana cihazina
baglanmasi gerekmektedir. Bu islemleri tamamladiktan sonra, yazilim-
daki talimatlari uygulayarak EEPROM entegre soketi moddillin,
EEPROM soket modullini baglayabilirsiniz.

Figr 13) EEPROM Entegre]
Soketi
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6) SICAKLIK SENSORO

Steering Lab. V2 ana cihazimiza, 3.5mm jak ile baglanabilen
(Figlir 4. de baglantisi gosterilmistir.) sicaklik sensor modaltddr. Kul-
lanici bu sicaklik sensori sayesinde, pompa kartlari tGizerinde kisa devre
vb. arizalar oldugunda, hangi elektronik elemanin sorun cikardigini veya
cikarabilecegini anlayabilir.

Elektronik elemanlarin veya mekanik elemanlari ylizey sicak-
hgini 6lcmek icin kullanilir. En dogru bir sekilde 6lcim yapabilmek icin,
sensorin ug kismini, 6lgmek istediginiz elemanin yizeyine 1 santi-
metreden daha az mesafede tutun. Boylece sensoriin odak noktasi
olgmek istediginiz eleman kiiclk ise, sadece dlgmek istediginiz ele-
manda olacaktir. Sensor, kizil 6tesi isik kullanarak olglim yapmaktadir.
Olcmek istediginiz elemana veya yiizeye dik sekilde tutmak, dlgciimiin
en dogru sekilde gerceklesmesini saglayacaktir. Sensor 12C haberlesme
protokoll kullanmaktadir. Sensor ile 6lcim yapmak istediginizde,
herhangi bir EEPROM entegresini ana cihaza baglamayiniz. Ayni haber-
lesme hattini mesgul edecegi icin, 6lcimlerde yanlisliklar olabilir.
Yazilimda sicaklik 6l¢lim yapmak istediginizde, bu uyariyi géreceksiniz.
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ARA BAGLANTI VE GUC ELEMANLARI

1) DIREKSIYON POMPAS| BAGLANTI KABLOLARI

Steering Lab. V2 paketi icerisinde 16 adet direksiyon pompasi
kablosu vardir. Bu direksiyon pompasi baglanti kablolari farkli model-
lerde olup, 6zglin ara baglantilar sayesinde hepsi Steering Lab. V2 ana
cihazi ile uyumludur. Bu baglanti kablolari, ara soket elemani aracilig
ile, Steering Lab. V2 ana cihazindan bulunan ana sokete baglanmaktadir.
Ara soket elemani disi ve erkek olarak iki farkli soketten olusmaktadir.
Bu soketlerin biri pompa baglanti kablosunun ucunda, digeri ise ana
baglanti kablosu ucunda bulunmaktadir.

Steering Lab. V2 ana cihazi ve direksiyon pompasinin baglantisin-
daizlenecek yollar :

e Sec¢mis oldugunuz direksiyon pompasini, Steering Lab. V2 ana
baglanti kablosuna baglayin,

e Ana baglanti kablosununun diger ucunu, Steering Lab. V2 ana ci-
hazinin 6n ylzinde bulunan, ana soket kismina takin,

e Baglantilarin saglamligindan emin olduktan sonra test ve simiilasyon-
lariniza baslayabilirsiniz.

2) ARAC BAGLANTI KABLOSU (OBD2)

Steering Lab. V2 paketi icerisinde bir adet ara¢ baglanti kablo-
su bulunmaktadir. Bu baglanti kablosu genel olarak araglarda kullanilan
OBD?2 tip soket icermektedir. Bu baglanti kablosunu, Steering Lab. V2
aktif olarak masaustiinde calisirken aracglara baglayabilirsiniz. Steering
Lab. V2 yaziliminin yonlendirmesiyle araglarda olusan direksiyonla ilgili
ariza kayitlarini gorebilir ve dlizenleyebilirsiniz.
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Steering Lab. V2 ana cihazi ile araglarin OBD2 soketi arasinda

baglanti yapilirken izlenmesi gereken yollar :

Steering Lab. V2 paketi icerisinde bulunan arag¢ baglanti kablosunu
alin,

Arag¢ baglanti kablosunun bir ucunu Steering Lab. V2 ana cihazinin
arka yltiziinde bulunan OBD2 soketine, diger ucunu ise arag igerisinde
bulunan OBD2 soketine baglayin,

Arag icerisinde bulunan OBD2 soketinin yeri aragtan araca degis-
mektedir. Litfen bu konuya dikkat ediniz.

Ara¢ baglanti kablosunun baglantilarinin saglamligindan emin ol-
duktan sonra, Steering Lab. V2 ana cihazinin yazilimi araciligi ile
islemlerinizi gerceklestirebilirsiniz.

3) AKU BAGLANTI KABLOLARI VE KLIPSLERI

Steering Lab. V2 paketi icerisinde bulunan akii baglanti kablo-

lari ve klipsleri sayesinde, arag akilerinden gli¢ alabilir ve Steering Lab.

V2 ana cihazini ¢alistirabilirsiniz. Akl baglanti kablolarini ve klipslerini,

Steering Lab. V2 ana cihazi ile gelen “Glg¢ Baglanti Kutusu” icerisinde

bulabilirsiniz. Gl¢ baglanti kutusunun icerikleri:

Aku baglanti kablosu,

Aku baglanti klipsleri,

OBD?2 arag¢ baglanti soketleri,

Bosch C3 batarya sarj cihazi,

Bosch C3 batarya sarj cihazi aksesuarlari ve kullanma kilavuzunu
icermektedir.
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Glc¢ Baglanti Kablosu: — . .
Gl¢ baglant kablosu {WJ_&?EMM
Steering Lab. V2 ana Ik_' ge.slt akli baglant
cihazinin gli¢ eslemesinde| ‘kI|p5| bulunmaktadir
kullanilmaktadr, SR

" [ Figlir 14) Gg Baglanti Kutusu Tgerigi Ust Goranam_|

IArac baglanti l;ablosu:

- B Bosch C3 Batarya Sarj
Steering Lab. V2 ana Kablo Boslugu: Arag Cihazi: Aklyi sarj etmekte
cihazinin araglarin OBD2 baglanti kablosunu kullaniimaktadir. Ayni
SOIEEﬁ ile kontrol Unitesine \ve ana gii¢ kablosunu zamanda Steering Lab. V2
baglanmasina yarar. barindirir. ana cihazini da besleyebilir.
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4) BOSCH C3 BATARYA SARJ CIHAZI

Steering Lab. V2 paketi igerisinde bulunan BOSCH C3 batarya
sarj cihazi, Steering Lab. V2 ile kullanilabilen akilerin tamaminin sarj
edilmesini saglar. Ayni zamanda Steering Lab. V2 ana cihazinin gli¢
beslemesinde kullanilir.Cihazin 6zel yapisi sayesinde diger geleneksel
sarj cihazlarina nazaran, neredeyse tamamen bosalmis akilerin tekrar
sarj edilmesini saglar. Kisa devrenin ve yanlis kullanimin énlenmesinde
ust seviye onlemler alinmistir ve kullaniciya emniyetli bir ¢alisma or-
tami saglar. Bellek fonksiyonu sayesinde kulanilan son cihazin ayarini
kaydetme Ozelligi vardir.

icerisinde kablo adaptérii, kiiciik sarj cihazi kablosu, duvar tu-
tucusu, tasinabilir kanca ve sigortal fis aku sarj cihazi aksesuari bulunur.

Bosch akii sarj cihazlarinin kullanimi oldukga kolaydir. Tek digme-
li kullanimi sayesinde mod sec¢ebilir ayni zamanda akiy( aractan sokme-
den sarj etme imkani sunar.

Kullanim sirasinda tek yapilmasi gereken kablolari biten akiiniin
kutup baslarina baglayarak tek tusuna basip sarj islemini baslatmakdtir.

Ekstra bilgiler ve detayli kullanim talimatlari igin gii¢ baglanti ku-
tusunun igerisinde bulunan Bosch C3 batarya sarj aleti kullanim kilavuzu-
na bakabilirsiniz.

29



STEERING LAB. V2 TEMEL
BILGILERI

YAZILIM HAKKINDA

Steering Lab. V2 yazilimi, kolay kullanimi sayesinde elektrikli
direksiyon sistemleri ve elektrik-hidrolik direksiyon sistemleri hakkin-
da egitimi olmayan bireylerin dahi, direksiyon sistemi tamirini yapabil-
mesi olanagini saglar. Yazilim igerisinde bulunan egitim videolar, tamir
asamasinin en basindan baslayarak, tamiri sonlandirma asamasina ka-
dar gorsel ve isitsel egitimler icermektedir. Yazilim igerisinde egitim vi-
deolarinin yani sira, tamir icin gerekli teknik dokiimanlar bulunmaktadir.

Steering Lab. V2 musterilerinin, kendi misterilerine daha kalite-
li bir hizmet sunabilmeleri icin musteri takip programi ile donatilan
Steering Lab. V2 yazilimi, direksiyon tamiri ve similasyonu hizmetlerinin
yani sira is emri olusturma, is emri takibi ve 6deme alma gibi bircok hiz-
meti icerisinde barindirmaktadir.

Yazilimi kullanabilmek i¢in asagida verilen minimum o6zelliklere
sahip bir bilgisayar gerekmektedir;

e Windows 10 ve lzeri isletim sistemi (64 bit)

e  Minimum 7. nesil Intel Core i5 islemci veya benzer 6zelliklerde
bir islemci,

e Minimum 4 GB RAM,

e  Minimum 2 GB bellege sahip bir ekran kart,

e Minimum 720p ¢oziinUrlige sahip bir monitor,

e  Minimum 500 MB depolama alani,

e Guncel kullanilan e-posta adresi
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YAZILIM KURULUMU

Steering Lab. V2 yazilimini sahip olabilmek icin, Microsoft fir-
masinin Windows isletim sisteminde bulunan Microsoft Store uygu-
lamasina giriniz. Uygulama ekranindaki arama bélimiinden Steering Lab.
V2 yazilimina ulasabilirsiniz. Ayni zamanda internet sitelerimizde bulu-
nan Microsoft Store baglantisina tiklayarak, Steering Lab. V2 yaziliminin
indirme bolimiine ulasabilirsiniz.

Microsoft Store uygulama araciligi ile Steering Lab. V2 yaziliminin
kurulum dosyasini indirdikten sonra, bilgisayariniz gerekli kriterleri
sagladigl taktirde, Steering Lab. V2 yazilimini kolayca kurabilirsiniz.

Steering Lab. V2 Kurulumu sirasinda, litfen ilerleyen kisimlarda
anlatilacak olan yollari izleyiniz.

e Steering Lab. V2 ana cihazini bilgisayariniza baglayiniz ve kurulum
sirasinda baglantinin kopmayacagindan emin olunuz.

e Program kurulumu yaparken, bilgisayarinizin internete bagh ol-
dugundan emin olunuz ve program kurulumu sirasinda bilgisa-
yarinizin internet baglantisini koparmayiniz.

e Microsoft Store uygulamasindan Steering Lab. V2 kurulum dos-
yasini indirdikten sonra kurulum dosyasini aginiz.

e Kurulum dosyasini agtiktan sonra karsiniza ¢ikacak olan sézlesmeleri
kabul ediniz. (Figir 15. ve Figir 16.)

e Sozlesmeleri kabul ettikten sonra, kurulum dosyasi, Steering Lab. V2
yazilimini bilgisayariniza kurma islemince baslayacaktir.

e Kurulum dosyasi, Steering Lab. V2 programinin kurulumunu tamam-
ladiktan sonra, programi baslatabilirsiniz.
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Steering Lab. V2 yazilimi kurulumu sirasinda okumaniz ve
onaylamaniz gereken lisans s6zlesmesinin, programi kurabilmeniz ve
kullanabilmeniz i¢in okunmasi ve onaylanmasi gerekmektedir. Program
kurulumu sirasinda, ingilizce ve Tiirkce olmak tizere iki farkl dilde
sozlesmeyi okuyabilirsiniz.

2
Y STE=RING LAS. W8 Kurulumu

Redgate EULAS

If you are using any of our products (other than those listed as subscription software on our website https:/fiwww.red-
gate.com/support/license/software-editions), the Redgate Standard EULA will apply.

If you are using subscription software the Redgate Subscription EULA will apply.

IMPORTANT NOTICES:

1 Where you sign a paper version or a bespoke version of the Redgate Standard EULA and/or the
Redgate Subscription EULA or a separate bespoke agreement, that paper/bespoke version will take
precedence over any subsequent click to agree versions of the EULAs presented on download and/or
installation; and

2 The Redgate Standard EULA and/or the Redgate Subscription EULA (whichever one is applicable to
you) shall prevail over your standard terms and conditions (if any) attached to, enclosed with, or referred to
in, the purchase order or confirmation of order.

Redgate Standard EULA

Yazdir Reddet Onayla

[ Figlr 15) Steering Lab. V2 Yazilimi Lisans Sézlesmesi |
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Steering Lab. V2 yazilimi kurulumu sirasinda okumaniz ve
onaylamaniz etmeniz gereken aydinlatma kisisel verilen islenmesine
iliskin aydinlatma metni, programi kurabilmeniz ve kullanabilmeniz i¢in
okunmasi ve onaylanmasi gerekmektedir. Program kurulumu sirasinda,
ingilizce ve Tiirkce olmak lizere iki farkli dilde aydinlatma metnini oku-
yabilirsiniz.

} STESRING LAB.¥& Kurulumu

Aydinlatma Metni (KVKK)
Kisisel Verilerin Islenmesine iliskin Aydinlatma Metni

INTERNET SIiTESI

KiSiSEL VERILERIN iSLENME SINE iLiSKiN AYDINLATMA METNi
Is bu Aydinlatma Metni, www. dzynzone com (Bundan sonra "site” olarak anilacaktir) internet sitesi ile alakah olarak Kisisel Veri
Sahipleri'nden velveya dcinc kisilerden elde edilen kisisel verilerin kullammina iliskin olarak 6698 sayil Kisisel Verilerin
Korunmas! Kanunu {"KVKK") uyannca veri sorumlusu olan, Dizaynzone Endustriyel Tasanm Anonim Sirketi tarafindan kigisel
verilerinizin toplanma sekillen, kisisel veri isleme faaliyetlerinin amaclan ve hukuki nedenleri, kigisel veriler aktanhyorsa buna
iliskin esaslar ve veri sahibi olarak haklanniz konulannda seffaf bir sekilde sizler bilgilendirmek ve aydinlatmak amaciyla
hazilanmistir
KVKK uyarnca kisisel veri sahibi olarak paylastginiz Kisisel Verileriniz Veri Sorumlusu olarak belifenen Sirket tarafindan
asagida belirtilen kapsamda toplanacak ve islenebilecektir
1.TANIMLAR ve KISALTMALAR
isbu Aydinlatma Metni'nde gecen;
Sirket : Cumhuriyet Mah. Haci Osman Bayin Cad. Mo: 25
34457 Tarabya-Sanyer/Istanbul
mukim Dizaynzone Endustriyel Tasanm Anonim Sirketi ' yi,
Kigisel Veri : Kimligi belirli veya belidenebilir gercek kisiye iliskin her tara bilgiyi
Kigisel Verilerin islenmesi : Kigisel verilerin tamamen veya kismen ctomatik olan ya da herhangi bir veri kayit sisteminin
parcas olmak kaydiyla otomatik olmayan yollarla elde edilmesi, kaydedilmesi, depolanmasi, muhafaza edilmesi, degistirilmesi,
yeniden dizenlenmesi, aciklanmasi, aktanlmasi, devralinmasi, elde edilebilir hale getirlmesi, simiflandinimasi ya da
kullanilmasinin engellenmesi gibi veriler Uzerinde gergeklegtirilen her tard islemi,
Kigisel Veri Sahibi : Kisisel verisi islenen gercek kigiyi
KVKK : 7 Misan 2016 tarihinde Resmi Gazete' de yayinlanarak yurarlige giren 6698 sayih Kisisel Verilerin Korunmasi Kanunu'nu,
Veri isleyen : Ver sorumlusunun verdigi yetkiye dayanarak onun adina Kisisel Verileri isleyen gercek veya tiizel kisiyi,
Veri Sorumlusu : Kigisel Verilerin isleme amaclanni ve vasitalanm belideyen, veri kayit sisteminin kurulmasindan ve
yonetilmesinden sorumlu olan gercek veya tizel kisi
Internet Sitesi/Site : www. dzynzone.com ‘u ifade eder.

2.ISLENEN KiSiSEL VERILER

Sirket ile aranizdaki iliskiye bagh olarak iglenen ve kisisel verilerinizin cesitleri ve sayilan islenme nedenine gore degisiklik
nistaracak nlmakla hidikte Sirket ila navlastifinz uvahnt Sirket tarafindan ficiineii kisilarden elda adilen Kisisal Verlar

Yazdir Reddet Ona

Figur 16) Steering Lab. V2 Yazilimi Kisisel Verilerin
islenmmesine iliskin Aydinlatma Metni (KVKK)
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YAZILIM GIRIS EKRANI

Steering Lab. V2 yaziliminin kurulumunu tamamladiktan son-
ra, yazihmi baslatabilirsiniz. Yaziimi baslattiginizda karsiniza ilk ¢ikacak
ekran programin giris ekranidir. Bu giris bolimd, yazilimi kullanabilmeniz
icin gerekecek olan kullanici hesabi olusturma ve hesap girisi ile ilgili
bollim icermektedir.

Steering Lab. V2 yazilimi giris ekraninda, cihazinizin seri numara-
sini gorebilirsiniz. Kullanici hesap bilgileri ile bir kez giris yaptiktan sonra,
ikinci ve daha sonraki program calistirmalarinizda giris yapmaniza gerek
kalmayacaktir.

S

10350228
& ku\lsn::s Adi ..

M Seni Hatirla

GlRis

=RING LAB . Ve

(1)

[ Figur 17) Steering Lab. V2 Yazilimi Giris B8Iimi
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SISTEM KAYIT BOLUMU

Steering Lab. V2 yazilimini kullanabilmek igin, Steering Lab. V2
sistemine kayit olmaniz gerekmektedir. Programi ilk defa baslattiginizda
karsiniza ¢ikacak olan Steering Lab. V2 giris ekranindan sisteme kayit ola-
bilirsiniz.

Kayit ekraninda, kisisel bilgileriniz olarak ad ve soyadiniz, e-posta
adresiniz, is yeri adres bilgileriniz, is yeri sabit hat ve cep telefonu bilgi-
leriniz istenmektedir. Ayni sisteme giris yapabilmek icin bir kullanici adi
ve parolasi belirlemeniz gerekmektedir. Litfen kullanici sifrenizi kimse
ile paylasmayiniz.

M Adresiniz...

—-—
=RING LAB . Vi w
KULLANICI ADI PARC

2 Kullonc Adinz..__|

KAYIT

(«)

[ Figur 18) Steering Lab. V2 Sistem Kayit B8Iimii
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YAZILIM GIRiSi VE ANA SAYFA

Steering Lab. V2 programini basari ile kurup, sisteme kayit ol-

duktan sonra programi kullanmaya baslayabilirsiniz. Programi agmadan
once lutfen cihazinizin bilgisayara bagl oldugundan ve bilgisayarinizin in-
ternete bagh oldugundan emin olunuz. Programi agtiginizda, program ilk
olarak baglantilarinizi kontrol edecektir. Gerekli baglantilari sagladiginiz-
da, program sizi kullanici girisine ve yeni kullanici olusturma boélimine
yonlendirecektir. Kullanici olusturdugunuzda ve sisteme giris yaptiginiz-
da, karsiniza Steering Lab. V2 programinin ana ekrani ¢ikacak. Programin
ana ekrani, 4 farkh bélimden olusmaktadir.

Birinci bolim cihazin temel kullanim alanlarina erisim sagla-
nan bolimdir. Bu alanada elektrik direksiyon sistemleri ve
elektrik-hidrolik direksiyon sistemlerinin tamir ve simulasyon islem-
lerini gerceklestirebilirsiniz.

ikinci bolim ise cihazin yardimci kullanim alanlarina erisebileceginiz
bolimdir. Bu alanda canli destek, uzaktan yardim, ge¢mis baglantilar
ve musteri takip programi gibi bélimlere ulasabilirsiniz.

Ugiincii bélim ise cihazinizin ve programin ayarlarina ve baglanti
kontrollerine ulasabileceginiz bélimdur. Bu alanda kisisel bilgilerin-
iz, cari bilgileriniz, cihaz ayarlari ve yazilim ayarlarina ulasabilirsiniz.
Dordiinct boélim ise ara¢ markalarini secip, islem yapabileceginiz
bolimdir. Ara¢ marka ve modellerini sectikten sonra islem yapabilir,
egitim video ve dékiimanlarina
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Dordiinci Bolim: Arag
modellerinin segilip,
islem yapilabilecegi
bolimddr.

ARAG MARKALARI ~

yazilim ayarlari ve cihaz ayarlarinin
yapilabilecegi bolimdir.

Uclincu Bolim: Baglanti kontrollerinin,

18134118210 2817
KT

EHPS / KART TEST

VAS PROGRAMLAYICI

f'\f‘
I,

EEPROM PROGRAMLAYICI TORQUE SENSOR KALIBRASYON

CAN-ISO 11898

FAVORI ARAC MODELLERI CAN BUS ANALYZER

GEGMIs BAGLANTILAR

MUSTER] TAKiP

VENI BiLDIRIM
Yo

MESAI KUTUSU

.
- KAPALL
CANLI DESTEK e

UZAKTAN YARDIM

[ Figiir 19) Steering Lab. V2 Ana Ekran |

Birinci Bolim: Ana kullanim Ikinci BOlUm:

sekmeleri. Tamir ve similasyon Yardimci kullanim

islemlerinin gerceklestirilebi- alanlariniiceren

lecegi bolimdur. bollimddr.
Baglanti Kapatma
venileme | |butonu
butonu
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[ Figur 20) Steering Lab. V2 Dérduncu Blim drnegi |

AYARLAR

Steering Lab. V2 programini ilk defa kullanmaya baslamadan
once latfen ayarlari kontrol ediniz ve gerekli ayarlari tamamlayiniz.

1) Kisisel Bilgiler

Kisisel bilgiler ayarlari cihazi kullanabilmek icib gerekli ayarlardan
biridir. Bu bolimde kullanici bilgilerinizi ve cari bilgilerinizi ekleyebilir,
dizenleyebilirsiniz. Bu bolimde dizenleyebileceginiz ayarlar;

e Fotograf ekleme,

e Kullanici adi ve parola hatirlama islevi,

e Sosyal medya hesaplarinin eklenmesi ve diizenlenmesidir,

e Ayrica kullanici adini ve kullanici kayit zamanini goriintileyebilirsiniz.

Kullanici Bilgileri: Kullanici bilgileri bélimiinde, kisisel verileri-
nizden ad, soyad, elektronik posta adresi, iletisim adresi, is telefon sa-
bit hat numarasi, cep telefonu numarasi, dogum tarihiniz ve degistirmek
isterseniz yeni parola belirleme bolimu bulunmaktadir.
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Figlir 21) Steering Lab. V2 Ayarlar - Kisisel Ayarlar - Kullanici Bilgileri |

‘GEGMIS BAGLANTILAR

%
MUSTER] TAXiP

Kap
CANUI DESTEK e

UZAKTAN YARDIM

Cari Bilgiler: Cari bilgiler boliminde, sirket bilgilerinizi yazilima
kaydedip, diizenleme yapabilirsiniz. Bu boliimde, sirket / cari bilgileri-
nizden firma Gnvani, firma vergi dairesi, firma vergi numarasi, firma
elektronik posta adresi, firmanin bulundugu adres ve il, ilce detaylari, is
sabit hat telefon numarasi ve is cep telefonu numarasini ekleyebilir ve

dizenleyebilirsiniz.

Firmanizin bilgileri(cari bilgiler) Hobitek Teknoloji Hizmetleri
ile iletisimde kilit rol oynamaktadir. Cihaz icerisinde veya yazilimda
gerceklesen bir ariza oldugunda, firmanizin bilgileri dogrultusunda il-
etisim gerceklestirilecektir. Hobitek Teknoloji Hizmetleri, garanti isleri

icin de tekrar firmaniz ile iletisimde bulunacaktr.
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Figur 22) Steering Lab. V2 Ayarlar - Kisisel Ayarlar - Cari Bilgiler |

2) Donanim Ayarlan
Donanim ayarlari, tamir asamasinda ve similasyon asamasinda

kullanilacak kritik ayarlari icermektedir. Cihazin élglimlerini, tamirlerini
ve similasyonlarini dogru bir sekilde yapabilmesi, bu ayarlara baghdir.
Donanim ayarlarinda gorintiileyebileceginiz ve dizenleyebileceginiz
bolumler;
e Amper Metre Referans Ayari: Bu bélimde, cihaz direksiyon sistem-

ine bagliyken veya degilken, cihazin glic kaynagindan ne kadar voltaj

ve amper ¢ektigini gormek icin yapilan hassas ayarlar bulunmaktadir.
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OBD2 Multiplex Durumu: Bu bélimde arag baglanti soketinin(OBD2)
baglanti durumlarini gériintileyebilir ve degistirebilirsiniz. +12V ve
GND pinleri sabit olmak Uzere; kullanici diger pinleri K-LINE, CAN
HIGH ve CAN LOW baglantilari arasinda degistirilebilir. Bu degisim
islemini yapabilmek icin pinin, degistirmek istedigi pinin lzerine
tiklayarak uygun olan rengi pinde gorene kadar pin rengini degisti-
rerek istedigi baglantiyi saglayabilir. Litfen baglanti degisimini hizli
degil, renk degisim asamalari arasinda en az 1 saniye bekleyiniz.
Can Bus Kanal Durumu: Steering Lab. V2 cihazinda 2 adet Can-Bus
haberlesme kanali bulunmaktadir. Bu iki adet haberlesme kanali ayni
anda aktif edilemez ve bir tanesi yedek haberlesme kanali olarak kul-
lanilmaktadir. Kanal aktif ve deaktif etmek igin, butona tiklamaniz
yeterlidir. Hangi kanalin aktif, hangi kanalin deaktif oldugunu, buton
yanindaki “KAPALI / ACIK” yazisindan anlayabilirsiniz.

Hub WIFI Ayari: Steering Lab. V2 cihazi igerisinde bulunan Wi-Fi
baglanti modiluniln ayarlarini icerir. Bu baglanti ayarlari sayesinde
Steering Lab. V2 cihazina, Wi-Fi protokoll yolu ile baglanabilirsiniz.
Steering Lab. V2 MCU Onarimi: Bu bolimde, Steering Lab. V2 ci-
hazinin icerisinde bulunan mikro islemcinin yazilimsal olarak onarimi
gerceklestirilmektedir.

Role Test Ekrani: Bu bélimde, Steering Lab. V2 cihazi igerisinde bu-
lunan rolelerin agma kapama testini yaparak, rolelerin ¢alisip calis-

madigini anlayabilirsiniz.
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AYARLAR X
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| Figlir 23) Steering Lab. V2 Ayarlar - Donanim Ayarlari |

3) Uygulama Ayarlan

Uygulama ayarlari, kullanicinin uygulamadaki ekstra 6geleri kul-
lanabilmesi icin eklenmesi gereken verileri, kullanicinin kalan kullanim /
giris hakki sayisini ve www.hobitek.com.tr internet sitesine yonlendiril-
mis barkodu igerir. Bu veriler, kisa mesaj génderimi igin kullanici verileri,
banka verileri ve gdnderi ayarlarini igermekte olup, personellerin kay-
dini tutmaya ve diizenlenmesine yarayan personel ayarlaridir. Kisa mesaj
gonderimi, musterilere daha iyi hizmet verebilmek igin kullaniimaktadir.
Personel ayarlarinda kaydedilen personeller, musteri takip programinda

hizmet takibi igin de kullaniimaktadir.
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Kisa Mesaj Ayarlari: Kisa mesaj ayarlari, Steering Lab. V2 paketi-
ni kullanan kullanicilarin, kendi musterilerine bilgi amacgli sms gonderen
sistemin ayarlarini iceren bolimdiar. SMS gonderebilmek icin ayarlan-

mas! gereken ¢ adet bélim vardir. Bu bolimler, kullanici ayari, banka
ayari ve gonderi ayaridir.

e Kullanici Ayari: Bu bélimde, kullanicinin kisa mesaj hizmeti veren fir-
madaki kullanici adi, kullanici parolasi ve hizmet veren organizatériin
adi girisleri bulunmaktadir. Ayni zamanda organizatoriin, kullaniciya
ka¢ adet kisa mesaj hakki verdigi de bilgi olarak gorilmektedir. Kul-

lanici, organizator adi giris kisminin yanindaki “TEST” butonuna tikla-
yarak hizmeti test edebilir.
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[Figiir 24) Steering Lab. V2 Ayarlar - Uygulama Ayarlari - SMS Ayarlari - Kullanicr Ayarlar]
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e Banka Ayari: Bu bolimde, kullanicinin kisa mesaj hizmeti veren fir-
manin gonderdigi SMS icerisinde bulunacak olan kullanici banka bil-
gilerinin girilmesi gerekmektedir. Bu bilgiler, kullanicinin g¢ahlstig
bankanin adi, kullanicinin hesap adi, kullanicinin banka IBAN numa-
rasi ve kullanicinin segebilecegi banka hesaplaridir. Banka bilgilerini
ekle butonuna tiklayarak, girdi kutularina girilen bilgileri banka he-
sabi hafizasina ekleyebilir, glincelle butonuna tiklayarak hali hazirda
eklenmis banka bilgilerini glincelleyebilir, temizle butonuna tiklaya-
rak glincelleme veya ekleme islemi sirasinda girdi kutularini te-
mizleyebilir ve sil butonuna tiklayarak kaydedilmis banka hesaplarini
silebilirsiniz.
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Gonderi Ayari: Bu bolimde, kullanicinin kisa mesaj hizmeti veren
firmanin gonderdigi SMS’in igerigini belirlenir. Gonderilecek olan
SMS’in igerigi kullanici tarafindan istenildigi gibi sekillendirilebili-
nir. Musteri takip programi ile birlikte calisan SMS génderme hiz-
meti, degiskenlerini musteri takip programinda girilecek olan veri-
lerden alir. Gonderilecek olan SMS’in belirlenen igerikleri asagidaki
iceriklerden olusmaktadir:

Kayit Acma Mesaji: Misteri takip programinda bulunan is emri kaydi
acildiginda, misteriyi bilgilendirme amacli génderilecektir. Bu kisa
mesaj icerisinde, musterinin adi ve soyadi, arac¢ plakasi ve firma {n-
vani bilgileri musteri takip programindan degisken olarak alinir ve
kisa mesajin icerisinde misterinin cep telefonu numarasina gonder-
ilir.

Arac Teslim Mesaji: Misterinin aracinin, misteriye veya ilgili kisiye
teslim edildigi bilgisini icermektedir. Misterinin adi ve soyadi, arag
plakasi ve firma Unvani, misteri takip programindan degisken olarak
alinir ve kisa mesajin icerisine gomalir.

Bilgilendirme Mesaji: Hizmet verilen mdsterinin, aracinin onarim
hizmetinin tamamlandigini belirten mesajdir. Kullanici ara¢ onarimi
tamamladiginda bu mesaji misterisine gonderir.

iletisim Bilgileri: Kullanicinin firmasinin iletisim bilgilerini icermek-
tedir. Arzu edildiginde kullanicinin firma bilgileri, daha 6nce birlikte
calisiimis misteriye mesaj olarak gonderilebilir.

Google Map URL: Kullanicinin firmasinin, bilgisayar konum bilgileri
dogrultusunda olusturulan ve Google Haritalar hizmeti araciligi ile
kullanilan konum bilgilerinin paylasildigi linki iceren mesajdir. Kul-
lanici bu mesaji musterilerine gonderebilir ve konumlarini paylasa-
bilir, boylece kullanicinin misterileri Google Haritalar Gzerinden kul-
lanicinin firmasini rahatlikla bulabilir.
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“Konumu Bul” butonuna tiklayarak, kullanicinin bilgisayarindan
konum bilgileri alinir ve Steering Lab. V2 yazilimi, bu konum bilgisini
gonderilecek olan SMS’in igerisine gomebilir.

» Google Yorum URL: Bu mesaj igerisinde, eger varsa, kullanicinin
firmasinin Google hesabina yorum yapilma linkine yonlendirir. Kul-
lanici dilerse, daha ¢ok musteriye ulasabilmek icin ve firma kalitesini
arttirabilmek i¢in musterilerine, yorum yapmalarini saglayabilecek
Google hesap linki génderir. “Benim isletmem® butonu araciligi ile
firmanizin Google hesabini yonlendirilmesini gergeklestirebilirsiniz.
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| Figiir 26) Steering Lab. V2 Ayarlar - Uygulama Ayarlari - SMS Ayarlari - Banka Ayarlari |
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Kullanici, SMS igeriklerini belirten kisimlarin yanlarindaki buton
araciligl ile, mesaj iceriklerini aktif veya deaktif edebilir. Boylece kullanici
miusteri takip programini kullanirken, génderilmesini istemedigi me-
sajlarin génderimi engelleyebilir, veya gonderilmesini istedigi mesajlarin
gonderimini saglayabilir. Kullanici, “KAYDET” butonu ile ayarlari kay-
dedebilir.

e Personel Ayari: Bu bolim, kullanicinin firmasinda dahil olan per-
sonellerin listesini iceren bolumdir. Kullanici, Steering Lab. V2 yazilimi
ilk defa kullandiginda, onarimda gorevlendirilecek olan personeli bu
bolime kaydetmelidir. Firma personel ayarlarindaki bilgiler, misteri
takip programi icerisinde bulunan is emirleri boélimlerinde kul-
lanilacaktr.
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Kullanici, hangi personelin hangi onarim hizmetini verdigini,
verecegini veya vermekte oldugunu goruntileyebilir. Personel ayari
boliminde doldurulabilinen bdélimler, personel adi ve soyadi, el-
ektronik posta adresi, personelin bulundugunu firmanin adres bil-
gileri, personel telefon numarasi, dogum tarihi ve personel T.C. uyruklu
ise T.C. kimlik numarasidir.(T.C. Kimlik numarasi zorunlu degildir.)

4) Sistem Bilgileri

Kullanici, Steering Lab. V2 yaziliminin igerisinde bulunan ayarlar
kisminda, bilgisayar sisteminin Ozelliklerini ve uygulamanin detaylarini
gorebilmektedir. Bu bilgiler, bilgisayar donanimi bilgileri, isletim sistemi
bilgileri ve uygulamanin kullandigi isletim sistemi temellerini gdstermek-
tedir.
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EHPS / Kart Test Bélimu

Steering Lab. V2 yaziliminin ana ekrani icerisinde EHPS / Kart Test
bolimiine tikladiginizda, karsiniza EHPS / Kart Test ana ekrani ¢ikacaktr.
Bu ekranda EHPS Kartinizi test edip, kart ile ilgili kontrolleri yapabilirsiniz.
ilk olarak Steering Lab. V2 cantasi icerisinden ¢ikacak olan EHPS Kart Test
modulini ve ¢anta icerisinden ¢ikacak olan EHPS modiil baglanti kablo-
su ile Steering Lab. V2 ana cihazina baglayiniz. Baglanti tamamlandiktan
sonra, EHPS Kart Test modilliine uygun olan arag segenegini secebilir-
siniz. islem yapilacak ara¢ modelini sectikten sonra uygun olan EHPS
Kartini moddil igerisine yerlestiriniz. Baglantilarin sorunsuz oldugundan
emin olduktan sonra kart testine baslayabilirsiniz.
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Steering Lab. V2 yazihminda EHPS / Kart test islemine baslamak
icin, kontak agma butonuna tiklayiniz. Steering Lab. V2 yazilimda kontak
acma butonuna(IGNITION) tikladiginizda, Steering Lab. V2 ana cihazi,
EHPS kartina aracin kontak agma komutunu génderecektir. Can-Bus hatt
ve role devreleri sikintisiz calisiyor ise, Steering Lab. V2 ana cihazinda bu-
lunan kontak rélesi acilacaktir ve dnce Steering Lab. V2 ana cihazinin lize-
rindeki kontak 15181(EPS-) yanacaktir. Eger EHPS kartinda kisa devre var-
sa, cihaz lzerindeki kontak 15181(EPS-) sonecektir ve kisa devre 15181(SCT)
yanacaktir. Bu durumda EHPS kartinda kisa devre var demektir ve gerek-
li tamirleri 6lciim cihaziniz ile kontrol ederek yapmaniz gerekmektedir.
Eger EHPS kartinda kisa devre yoksa, kontak gic 1si81(EPS+) yanacaktir
ve bu durum Steering Lab. V2 ana cihazinin motor atesleme komutunu
almak icin hazir oldugu anlamina gelir. Kontak agma butonuna tikladik-
tan sonra herhangi bir kart arizasi yok ise, motor atesleme butonuna
(ENGINE START) tiklayiniz.
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Figtir 30) Steering Lab. V2 EHPS / Kart Test Ana Ekrani
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Eger EHPS Kartini simile etmekte basirisiz olursaniz, Ariza Isigl
uyarisi yanip sonecektir. Eger motor atesleme butonuna tikladiginizda
Can-Bus hattinda, réle devrelerinde ve mosfet devrelerinde herhangi bir
ariza ile karsilasmadiysaniz, EHPS karti motor atesleme komutunu onay-
ladi demektir ve Steering Lab. V2 cihazi, EHPS kartini arag ¢alisir hali ile
simule ediyor demektir. Simulasyon sirasinda, EHPS Kart Test bolliminde
EHPS karti ile ilgili islemler yapabilirsiniz ve kart tGzerindeki canli deger-
leri gorebilirsiniz. Bu degerler, EHPS kartinin kag volt degerinde ¢alistigl,
gl¢ Unitesinden ka¢ amper ¢ektigi ve ne kadar gli¢ kullandigl gosteren
degerlerdir.

EHPS Kart Test ana ekraninda segilmis olan ara¢ modelinin
resmini gorebilirsiniz. Simuilasyon sirasinda, yasanan arizayl bulmak igin
hata kodu arattirmalisiniz. Bu islemi sol Ustte yer alan hata kodu oku
bolimine tiklayarak yapabilirsiniz. Bulunan hatalari gidermek icin, hata
okuduktan sonra hata kodu sil butonuna tiklamalisiniz. Eger arag destek-
liyor ise, uzun yol ve sehir i¢ci modu arasinda se¢im yapabilir, bu modlar-
da ariza olup olmadigini kontrol edebilirsiniz.

Can-Bus hatti kontroli icin, Can-Bus Aktarim bdlimiine
tiklayiniz. Bu bolimde, EHPS kartinin, ara¢ beynine(ECU) gbndere-
cegi mesajlari gorebilirsiniz. EHPS Kart Test ana ekrani igerisinde,
Canli Degerler bolime tiklayip, EHPS kartindaki canh degerleri gore-
bilirsiniz. EHPS Kart Test Ana Ekranindan, Tork Sensor Kalibrasyon
butonuna ve Pozisyon kalibrasyon butonuna tiklayarak, direksiyon
agl sensoriinin tamir bolimine ulasabilirsiniz. EHPS Kart Test Ana
Ekranindan EEPROM programlama bdélimiine ulasabilirsiniz. EEPROM
programlama icin kullanacaginiz dosyayi, Flash Dosyasi indir butonu-
na tiklayarak indirilebilir, ve programlama bdélimiine gecebilirsiniz.
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EHPS Kart Test Ana Ekraninda, segcili arag ile ilgili egitim videolari
mevcuttur. Tanitim videosuna tiklayarak, yapacaginiz islemin ve cihazin
kisa tanitim videosuna ulasacaksiniz. Kodlama Prosedirine tiklayarak,
secili arag ile ilgili EEPROM kodlama egitim videosuna ulasacaksiniz.
Montaj Videosuna tiklayarak, segili aracin direksiyon kutusunun aragtan
nasil sokilecegi, direksiyon kutusunun pargalara ayirilmasi, ayirilan
parcalarin tekrar birlestirilmesi ve direksiyon kutusunun araca geri mon-
tajlanmasini iceren videoya ulasacaksiniz. Teknik gizimler bolimunden
direksiyon tamirinde kullanacaginiz pargalarin teknik dékiimanlarina ul-
asabileceksiniz. EHPS Kart Test Ana Ekraninda bulunan bilgi ekraninda
ise, simulasyon ve yapilan islemler hakkinda bilgilere ulasabileceksiniz.

Emiilator Programlama Bolimii

Steering Lab. V2 yaziliminin ana ekrani igerisinde bulunan
emdulatér programlama bolimd, kullanicinin, basariyla hizmet ver-
digi musterilerinin araglarina baglanacak olan emdilatéor moduliinin
programlandigl bélimdir. Garanti sartlari kapsaminda, kullanici, hiz-
met verdigi musteriye daha iyi hizmet vermek i¢in, misterinin aracina
emdulatdér modili baglar, bu moddl, direksiyon sistemi ile ilgili verileri
islemekte kullanilir. Eger arag, kullanicinin verdigi tamir hizmetinden
sonraki zamanlarda arizaya diserse, arizanin kaynaginin tespiti moddl
sayesinde oldukga hizli olacaktir. Béylece kullanici, hem miusteriye daha
kaliteli ve hizli hizmet verecek, hem de kullanici firmasinin blinyesinde
gerceklesecek olan garanti islemleri hizlanacaktir. Emiilatoér programla-
ma boélimi heniiz tam siiriimii ile hazir olmadigindan, ilerideki yazilim
glncellemeleri ile aktif olacaktir.
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EEPROM Programlama Bolimii

Steering Lab. V2 yaziliminin ana ekrani igerisinde bulunan
EEPROM programlama bdéliminde EHPS kartlari icerisinde bulunan
EEPROM entegrelerini programlayabilirsiniz. Steering Lab. V2 ana cihazi
tarafindan programlanabilen EEPROM modelleri;

e 24C02C,

e 241C04B,
e 241C168,
e M95160,

e AT25320A,
e M95320A,
e M95320W,
e S93C468B,

olmak lizere toplam 8 adettir.

Bir model sectiginizde, model se¢im kisminin altinda bulunan
resimde, EEPROM entegresinin, 28 bacakli sokete nasil takilacagi goste-
rilmektedir(Figlir 31). Bu resme bakarak EEPROM entegresini sokete
dogru bir sekilde yerlestirebilirsiniz. EEPROM entegresinin sokete nasil
takilacagini gosteren resmin altinda, EEPROM entegresinin bilgileri yer
almaktadir. Entegre bilgileri, entegrenin Ureticisi, entegre BYTE sayisi, ve
entegre yaziliminin nasil yiklenecegini gosteren algoritma(SPI haber-
lesme protokol, 1°C haberlesme protokoli vb.) olmak lizere (¢ adettir.
Entegre bilgilerinin bulundugu bolimin altinda, EEPROM entegresine
yazilim atarken izlenen siirecin ylzdelik olarak gosterildigi bolim bulun-
maktadir.
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EEPROM programlayici boliminin Ust tarafinda dosya, kaydet,
oku, yaz, dogrula ve sil butonlari bulunur. Dosya a¢ butonuna tiklaya-
rak, EEPROM entegresine yiliklenecek olan hafiza dosyasini secip,
dosya igerigini goriintileyebilir ve segtiginiz EEPROM modeline yukleye-
bilirsiniz. Oku butonuna tikladiginizda, EEPROM entegresindeki hafiza
verilerini okuyabilirsiniz. Verileri okuduktan sonra kaydet butonuna
tiklayarak, okunan verileri kayit edebilirsiniz. Yaz butonuna tiklayarak,
sectiginiz hafiza dosyasini EEPROM entegresi icerisine yazabilirsiniz.
Yazdiktan sonra dogrula butonuna tiklayarak, entegrenin hafiza dosyas-
Ini kontrol edebilir, dogru yazilip yazilmadigini gérebilirsiniz. Sil butonu-
na tikladiginizda ise, entegre icerisinde bulunan hafiza dosyasini silebil-
irsiniz.
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Figir 31) Steering Lab. V2 EEPROM Programlama Bolimu
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Tork Sensor Kalibrasyon Bélimii

Steering Lab. V2 yaziliminin ana ekrani igerisinde bulunan
tork sensori kalibrasyonu bélimiinde, arizali sensoérleri tamir edebil-
irsiniz. Direksiyon sistemi igerisinde bulunan tork sensériiniin deger
kalibrasyonu yapilan bélimdiir. ilk olarak ¢antanin igerisinden ¢ikan tork
sensor soket modillne, tork sensériiniin baglanti kablosunu takiniz.
Tork sensoriiniin modile takilmasindan sonra, ¢antaninigcerisinden ¢ikan
baglanti kablosunu dnce tork sensoér soket modiiliine, ardindan Steering
Lab. V2 ana cihazina takiniz. Tork sensoriiniin enerji alma kisminda ariza
olmayan bir tork sensori baglandiginda, cihaz lzerinde bulunan lamba
gosterge kisimlarinda tork sensériiniin bagh oldugunu gosteren isik yan-
acaktir. Isigin yanmasiyla beraber, ekranda kalibrasyon edilecek olan ver-
ileri gorebilirsiniz. Bu veriler, secilen sensoriin ara¢ modeline bagl olmak
suretiyle degisiklik gostermektedir. Kalibrasyon ve tamir islemi iki farkh
sekilde gerceklesebilir.

1) Tamir isleminin baslangici sirasinda, tork sensoru Uze-
rinde bulunan ok ve c¢izgi isaretlerinin bir araya gelmesi gerekme-
ktedir. Tork sensoriniin i¢c dénen kisminda bulunan ok isaretini,
tork sensoriniin dis donen kisminda bulunan ¢izgiye denk getiriniz.
Ardindan Steering Lab. V2 yazilimi tork sensor kalibrasyonu béliminde
“SIFIRLA” butonuna tiklayiniz. Degerleri ortaladiktan sonra, tamir isle-
miniz gerceklesmis demektir.
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2) Eger aracta hata kodu tork sensortine yonelik ise, sensor kali-

brasyonu yapmak i¢in asagidaki yollari izleyebilirsiniz.

e Arac calisirken, bozuk olan sensoriin kalibrasyon degeri alinmasi
gerekir,

e Arac calisirken, kullanicinin direksiyonu ortalayip, direksiyon ortada
iken tork sensor verilerini kaydetmesi gerekmektedir.

e Bu islemlerin arag calisirken, ve direksiyon sistemi aragtan sokdl-
meden yapilmasi gerekmektedir.

e Tork sensoriiniin ortalanmis degeri kaydedildikten sonra, direksiyon
sistemini aractan sokerek tork sensériini ¢ikariniz,

e Tork sensorinl tork sensor soketi moduliine baglayiniz, ardindan
tork sensor soket moduliini Steering Lab. V2 ana cihazina baglayiniz.

e Tork sensorini dondurerek, kaydedilen ortalanmii degere kalibre
ediniz ve “SIFIRLA” butonuna basiniz.
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Figiir 32) Steering Lab. V2 Tork Sensoéri Kalibrasyon Bolimu
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CAN-BUS Veri Alig-Verisi Analiz Bolimii

Steering Lab. V2 yaziliminin ana ekrani igerisinde bulunan
CAN-BUS Analizator boliminde, araglardan gelen Can-Bus verilerini
okuyabilirsiniz. Oncelikle ara¢ baglanti kablosunu(OBD2), ara¢ icer-
isindeki OBD2 soketine, sonrasinda Steering Lab. V2 ana cihazinda bu-
lunan OBD2 soketine baglayiniz. Ardindan Can-Bus Analizatér bélimini
aciniz ve “CONNECT“(baglan) butonuna tiklayiniz. Araca baglandiktan
sonra, arag icerisinde dénen Can-Bus verilerini gorebilirsiniz.

Can-Bus Analizator bolimd, arag ici veri okumakla kalmayip,
ara¢ disinda, Can-Bus ile ¢alisan modiillerin de verilerini okuyabilir. Tek
yapmaniz gereken OBD2 soketinden Can-Bus High ve Can-Bus Low pin-
lerini belirleyip, bu pinleri modulde karsilik gelen pinlere baglamaktr.
Baglantilar ve test yapacaginiz modiller sikintisiz ise, Can-Bus mesaj-
larini goriintileyebilir, ayni zamanda Can-Bus mesaji gonderebilirsiniz.

RECEIVE

TRANSMIT

Q

Figurr 33) Steering Lab. V2 CAN-BUS Analizator Bolumu |
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Gegmis Baglantilar Bélimi

Steering Lab. V2 yaziliminin ana ekrani igerisinde, yardimci kul-
lanim alanlarini bulunduran ikinci bélimde bulunan ge¢mis baglantilar
bolim, kullanicinin daha 6nce hizmet verdigi musterilerin araglarina
olan baglantilarini gosterir. Bu bolimde kayit tarihini secerek, secilen
tarihe 6zel arag¢ baglantilarini gorebilirsiniz. Ara¢ baglanti bilgileri, arag
seri numarasl, ara¢ markasi, ara¢ modeli, baglanti tarihi ve baglant
saatinden olusmaktadir. Ayni zamanda toplam kayith ara¢ sayisini da
gorebilirsiniz.
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Figir 34) Steering Lab. V2 Gegmis Baglantilar Bolimu |
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Miuisteri Takip Programi

Steering Lab. V2 yaziliminin ana ekrani igerisinde, yardimci kul-
lanim alanlarini bulunduran ikinci bolimde bulunan miusteri takip prog-
rami, kullaniciya musterilerine daha kaliteli ve hizli hizmet vermesi igin
tasarlanmistir. Bu bolimde musteri kullanicidan hizmet talebi ettiginde
is emri olusturabilir, gerceklestirilen isleri gorebilmek igin is emri sor-
gulayabilir, 6deme alabilir ve miusterilerin kullaniciya kolay bir sekilde
ulasabilmesi igin, kullanici firma bilgilerini paylasabilir.

ST=EERING LAB. V2

MUSTERI TAKIP PROGRAMI

O
—
ACIK IS EMIRLERI VENI {SEMRI OLUSTUR |G memmmm
B
P—T W{}Q
) -
I$ EMRI SORGULAMA BANKA HESAP BILGILERT ' l ' |

% POS ODEME ALMA ADRESBILGISI PAVLAS h
,;\ GOOGLE KONUM PAYLAS GOOGLE YORUM PAYLAS ﬁ

i

VAS PROGRAMLAYICI FAVORI ARAC MODELLERI CAN BUS ANALYZER

[ Figlir 35) Steering Lab. V2 Musteri Takip Programi Ana Ekrani |
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1) Yeni Is Emri Olusturma

Kullanici, yeni bir musteri geldiginde, musteriye daha kaliteli bir
hizmet verebilmek i¢cn ve verilen hizmetleri listeleyebilmek, dizenleye-
bilmek icin is emri olusturabilir. Bu olusturulan is emirleri, musteriye
sunulacak olan garanti islemlerinde kontrolleri saglayabilir, ayni zaman-
da firmaigerisinde is dlizenini saglayabilir. Yeni is emri olusturma ekranin
g farkli bolim bulunmaktadir. Bu bélimler asagidaki gibidir:

e Mdsteri Bilgileri Bolima
e (CariBilgiler Bolima
e Arag Bilgileri Bolima

Misteri Bilgileri: Bu bolimde, hizmet verilecek olan mdusteri-
nin bilgileri bulunmaktadir. Musteri bilgilerini girerken, girdi kutularinin
sag alt tarafina bulunan kirmizi yildizlar, verilerin girilmesinin zorunlu ol-
dugunu isaret eder(Figlr 36). Girilebilecek msteri bilgileri, musteri adi
ve soyadi, musteri T.C. Kimlik numarasi (Fatura icin), musterinin elek-
tronik posta adresi, misterinin ikamet ettigi il, ilce ve adres bilgileri,
miusterinin telefon numarasi bilgileridir. Kullanici ayni zamanda arag
fotografi ekleyebilir. Aracin isleme alinis tarihi, yani arag giris tarihi,
yazilm tarafindan otomatik belirlenecektir ve is emri olusturuldugu ta-
rih ve saat alinacaktr.
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YENL I$ EMRI OLUSTUR X

MUSTERI BILGILERI CARI BILGILER  ARAC BILGILERI

KISISEL BILGILER ARAC GIRIS TARIHI
40 s0vD TARH 26-04-2021
KXY L] Y+
SAAT 0257
TC NO
| | B
ARAC TESLIM TARIHI
E-POSTA
4 | TARTH
iL ILGE POSTA KODU SAAT
| N L | |
ADRES
ft
TELEFON (i5) TELEFON (GSM)
|‘. g Telefonunuz.., ‘ | E Cep Telefonunuz... |x

|Fig(]r 36) Steering Lab. V2 Musteri Takip Programi - Yeni Is Emri - Musteri Bilgileri|

Cari Bilgiler: Bu bolimde kullanici hizmet verdigi misteri eger fir-
ma ise, misteri firmanin cari bilgilerinin girilecegi alanlar bulunmaktadir.
Firma cari bilgileri, firma tnvani, firma veri dairesi, firma vergi numarasi,
firma ile iletisimde kullanilacak olan elektronik posta adresi, firmaninil,
ilce gibi adres bilgileri ve firmanin telefon bilgilerini icermektedir. Ayni
zamanda, kullanici misteri firmanin logosunu da ekleyebilmektedir.
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YENI I5 EMRI OLUSTUR X

MOSTERI BILGILERI CARI BILGILER  ARAC BILGILERI

FIRMA BIiLGILERT

FIRMA ONVANI

L] o +)

VERGI DAIRESI VERGI NO

FIRMA E-POSTA
b |

IL ILGE POSTA KODU

FIRMA ADRESI

f

TELEFON (I5) TELEFOM (GSM)
“. 5 Telefonunuz.. | ‘ E Cep Telefonunuz... ‘

| Figlir 37) Steering Lab. V2 Musteri Takip Programi - Yeni Is Emri - Cari Bilgiler |

Arag Bilgileri: Bu bolim musterinin hizmet almak igin getirdigi
aracin bilgilerini icerir. MUsteri arac bilgileri, misteriye daha kaliteli ve
glivenilir bir hizmet vermek icin gereklidir. Bu boliimde, kullanici araci
blinyesinde isleme almadan Once arac ile ilgili detayl bilgileri sisteme
girebilir, aracin c¢esitli yonlerden fotografini ¢ekebilir, eger varsa aracin
kritik, sorun olusturacak bolgelerinin fotografini ¢ekebilir ve sisteme
ylkleyebilir. Boylece kullanici, aracin isleme alinmadan 6nceki duru-
munu belgelemis olur. Arag bilgilerinin belgelenmesi, islem sonrasinda
hem kullanici icin hem de kullanicinin musterisi icin olusabilecek an-
lasmazliklari engeller.
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Musteri Arac bilgileri, araci teslim alan ve ilgilenen kontrol per-
soneli, ara¢ plakasi, arac markasi ve ara¢ modeli, ara¢ model yili, arag
sasi numarasi, arag kilometresi ve yakit durumu, aracin ruhsatinin arag
icerisinde bulunmasi durumu, yapilacak is tird, yapilacak isin tahmini
Ucreti ve misterinin arag ile ilgili sikayet notu bilgilerini icermektedir.

Bu bilgiler disinda, arag ile ilgili kullanicinin kritik olarak gordig
ve belgelendirmek istedigi fotograflari is emri olustururken sisteme
ekleyebilir. Her yeni is emri olusturma asamasinda maksimum alti(6)
adet fotograf eklenebilir. Bu fotograflari, kullanici cep telefonu veya
fotograf makinesi ile ¢cektikten sonra bilgisayara yukleyebilir, bilgisayara
yiklenen fotograflari da “RESIM EKLE“ butonlarina tiklayarak sisteme
ekleyebilir.

YENI 15 EMRI OLUSTUR X

MOSTERI BilGILERI  CARI BiLGILER  ARAC BILGILERI

MSTERT ARAC BiLGILERT
KONTROL PERSONELI ARAG PLAKASI
| S l.
MARKA MODEL
| L l.
i‘mDEL YLl ‘ ‘gAsi NO | [iac resiv |
| RESIM EKLE | | RESIM EKLE ‘ ‘ RESIM EKLE
KM YAKIT RUHSAT
| | | -] | -]
15 TURU TAHMINI UCRET
| -1 | l.
MUSTERI SIKAYETI
| RESIM EKLE | | RESIM EKLE ‘ ‘ RESIM EKLE ‘
o KAYTT OLUSTUR

| Figlr 38) Steering Lab. V2 Musteri Takip Programi - Yeni Is Emri - Arag Bilgileri |
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2) Acik Is Emirleri Sorgulama

Kullanici, hizmet verdigi musteriler ile ilgili olan ve devam etmek-
te olan is emirlerini sorgulayabilir. Bu alanda acik olan is emirleri, arag
bilgilerine ve musteri adi ve soyadi bilgilerine gore listelenecektir. Agik is
emirleri ekraninda, acik olan is emirlerine dair ara¢ sasi numarasi, arag
plakasi, musteri adi ve soyadi, ara¢ markasi, ara¢ modeli ve yapilacak
is tdrlin, listelenmis bir sekilde gorebilirsiniz. Agik olan is emrini
sectiginizde, alt bolmede musterinin arag ile ilgili sorunu iceren musteri
notunu, 6deme tirini, tahmini tutari ve garanti slresi bilgisini gorebi-
lirsiniz. Secilen agik is emrine sag tiklayarak, musteriye bilgi mesaji gon-
derebilir ve is emrini dizenleyebilirsiniz(Figiir 39). Ayrica, “iS EMRINI
KAPAT“ butonuna tiklayarak, acik olan is emrini sonlandirabilirsiniz.
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Figuir 39) Steering Lab. V2 Musteri Takip Programi - Agik Is Emirleri
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3) Is Emri Sorgulama

Kullanici, hizmet verdigi musteriler ile ilgili olan ve sonlandiriimis
olan is emirlerini sorgulayabilir. Bu alanda sonlandirilmis olan is emirleri,
arag bilgilerine ve miusteri adi ve soyadi bilgilerine gore listelenecektir.
Aclik is emirleri ekraninda, agik olan is emirlerine dair arag sasi numar-
asl, ara¢ plakasi, musteri adi ve soyadi, ara¢ markasi, ara¢ modeli ve
yapilacak is tirlnd, listelenmis bir sekilde gorebilirsiniz. Sonlandiriimis
olan is emirlerini, ara¢ plaka ve marka bilgilerine gore, musteri ad ve
soyad bilgilerine gore, musteri firmanin tinvan ve T.C. / vergi numarasina
gore ve iki tarih secip, bu tarihler arasinda arama yaparak goérintileye-
bilirsiniz. Alt bélimde bulunan “iS EMRINi TEKRAR AC“ butonu ile, son-
landirilmis olan is emrini tekrar aktif hale getirebilirsiniz.
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| Figur 40) Steering Lab. V2 Musteri Takip Programi - Is Emri Sorgulama
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4) POS Odemesi Alma

Kullanici, hizmet verdigi musteriler ile ilgili olan ve bitmis olan is
emirlerinde, musterilerden, Steering Lab. V2 araciligi ile 6deme alabilir.
Odeme almayéntemi, MOKA Odeme Kurulusu’nun belirledigi protokoller
izlenerek yurirlige sokulmaktadir. Misteriye SMS veya elektronik posta
gondererek, sadece miusterinin gorebilecegi ve girebilecegi 6deme bilg-
ileri ile, musteri kullaniciya 6deme yapabilmektedir. Bu 6deme sistemi
ile kullanici, musteriye 12 aya kadar taksit imkani verebilmektedir. Bu
o6deme sistemi, Turkiye icerisinde bulunan ¢ogu banka ile uyumludur ve
her bankanin ayri taksit politikasi vardir.

MOKA 6deme sistemi, ileride gelecek olan glincellemeler ile aktif
olacaktir. Bu 6deme sistemini kullanabilmek icin, MOKA Odeme Kuru-
mu’na kayit olmaniz gerekmektedir.

Canli Destek Bolimii

Steering Lab. V2 yaziliminin ana ekrani icerisinde, yardim-
¢ kullanim alanlarini bulunduran ikinci bélimde bulunan canh destek
bolimu, kullanicinin, Steering Lab. V2 ana cihazi ile veya programi ile
sorun yasadiginda, Hobitek Teknoloji Hizmetleri yetkililerine ulasabi-
lecegi ve yardim alabilecegi boliimlerden biridir. Bu bélimde, kullanici
yetkililere canli olarak mesaj génderebilir ve eger cevrimici olan bir yet-
kili bulunmakta ise, bu boliim izeriden sorunu anlatabilir ve yetkililer ile
birlikte kullanici sorununa ¢6ziim yollari aranabilir.
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Canh Destek =

GOMDER

Figlir 41) Steering Lab. V2 Canli Destek Bolumi |

Uzaktan Yardim Bolim

Steering Lab. V2 yaziliminin ana ekrani igerisinde, yardimci kul-
lanim alanlarini bulunduran ikinci bélimde bulunan uzaktan yardim
bolimu, Steering Lab. V2 ana cihaziile veya programiile sorun yasadigin-
da, Hobitek Teknoloji Hizmetleri yetkililerine ulasabilecegi ve yardim al-
abilecegi bolimlerden biridir. Bu boélimde kullanici, Hobitek Teknoloji
Hizmetleri Firmasi yetkilileri, kullanici bilgisayarina TeamViewer prog-
rami araciligl ile baglanir. Kullanici bilgisayarinda TeamViewer uygu-
lamasi bulunmasi gerekmektedir.
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Kullanicr bilgisayarinda TeamViewer uygulamasi yok ise, uzaktan
yardim boliminiu kullanabilmesi icin indirmesi gerekmektedir. Steer-
ing Lab. V2 yaziliminin ana ekrani igerisinde, yardimci kullanim alan-
larini bulunduran ikinci bolimde bulunan “UZAKTAN YARDIM* bolime
tiklandiginda, TeamViewer uygulamasi agilacaktir. Bu bélimde Hobitek
Teknoloji Hizmetlerine baglanti bilgilerini kullanicinin sunmasinin ar-
dindan, Hobitek Teknoloji Hizmetleri yetkilileri kullanici bilgisayarina
baglanabilir ve kullaniciya ylksek performansli bir sekilde yardim edebi-
lir, kullanici sorunlarina ¢ozliim yollari bulabilir.
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GARANTI BELGESI TAAHHUTNAMESI

Uretici veya ithalatgi Firmanin;

Unvani :HOBITEK TEKNOLOJI HIZMETLERI ELEK.ELEKTRBI.MA.SA.V.T.LTD.STi
Adresi :Irmak Mah. Hasan Giiven Cad. no:69/4A Gaziemir/IZMIR

Telefon 10 850 305 9262

Faks

E-posta :info@hobitek.com.tr

Yetkilinin Adi ve Soyadi:

Firma Kasesi

Yetkili Satict Firmanin;
Unvani :

Adresi

Telefon

Faks

E-posta

Yetkilinin Adi ve Soyadi:

Firma Kasesi

TEKLIF EDILEN URUNUN

Cinsi

Modeli :

Markasi : Garanti Stresi: 2 YIL
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GARANTI SARTLARI
1) Garanti stiresi malin teslim tarihinden itibaren baslar ve 2 yildir.
2) Malin bitin pargalari dahil olmak Gzere tamami garanti kapsamindadir.

3) Malin ayipl oldugunun anlasiimasi durumunda tiiketici 6502 sayih Tiiketicinin Ko-
runmasi Hakkinda Kanunun 11 inci maddesinde yer alan;

Sozlesmeden dénme,

Satis bedelinden indirim isteme,

Ucretsiz onarilmasini isteme,

Satilanin ayipsiz bir misli ile degistirilmesini isteme,

Haklarindan birini kullanabilir.

4) Tiketicinin bu haklardan tcretsiz onarim hakkini se¢mesi durumunda satici: isgilik
masrafi, degistirilen parca bedeli ya da baska herhangi bir ad altinda higbir icret talep
etmeksizin malin onarimini yapmak veya yaptirmakla yukumlidr. Tiiketici Gcretsiz
onarim hakkini Uretici veya ithalatgiya karsi da kullanabilir. Satici Uretici ve ithalatgl,
tketicinin bu hakkini kullanmasindan miteselsilen sorumludur.

5) Tuketicinin Gcretsiz onarim hakkini kullanmasi halinde malin;

a) Garanti siresi icinde tekrar arizalanmasi,

b) Tamiri icin gereken azami siirenin asilmasi,

¢) Tamirinin mimkin olmadiginin, yetkili servis istasyonu, satici, Uretici veya
ithalatci tarafindan bir raporla belirlenmesi durumunda; Tuketici malin bedel iadesini,
ayip oraninda bedel indirimi veya imkan varsa malin ayipsiz misli ile degistiriimesini
saticidan talep edebilir. Satici tiiketicinin talebini reddedemez. Bu talebin yerine ge-
tirilmemesi durumunda satici, Uretici ve ithalat¢l miteselsilen sorumludur.

6) Malin tamir siresi 20 is glinini gecemez. Bu slire garanti sliresi icerisinde mala
iliskin arizanin yetkili servis istasyonuna veya saticiya bildirimi tarihinde, garanti suresi
disinda ise malin yetkili servis istasyonuna teslim tarihinden itibaren baslar. Malin
arizasinin 10 is glini icinde giderilmemesi halinde, Uretici veya ithalatgi; mahln tamiri
tamamlanincaya kadar, benzer 6zelliklere sahip baska bir mali tiiketicinin kullanimina
tahsis etmek zorundadir. Malin garanti siresi icinde arizalanmasi durumunda, tamirde
gecen slre garanti slresine eklenir.

7) Malin kullanma kilavuzunda yer alan hususlara aykiri kullanilmasindan kaynaklanan
arizalar garanti kapsami disindadir.
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8) Tuketici garantiden dogan haklarinin kullanilmasi ile ilgili olarak ¢ikabilecek
uyusmazliklarda yerlesim yerinin bulundugu veya tiketici isleminin yapildigi yerdeki
Tiketici Hakem Heyetine veya Tiiketici Mahkemesine basvurabilir.

9) Satici tarafindan bu garanti belgesinin verilmemesi durumunda, tiketici T.C. Ticaret
Bakanligi Tuketicinin Korunmasi ve Piyasa Gozetimi Genel Muddirligine basvurabilir.

10) Yukarida yer alan hikimler 6502 sayili Tuketicinin Korunmasi Hakkindaki Kanun
geregince garanti zorunlulugu olan Grlnler igin olup, Bu kapsama girmeyen Griinlerin
en az iki yil sire ile miracaatta bulunan firmamiz garantisi altinda olacagi taahhit
ediyoruz.

11) Steering Lab. V2 cihazinin ve moddllerinin kullanicilari, Tiketicinin Korunmasi
Hakkinda Kanun’un Gg¢lini kisim, birinci bolim, 11. maddesi geregi, malin ayipli
oldugunun anlasilmasi halinde, mal garanti kapsamina girmekte oldugundan, lcretsiz
onarim ve/veya degistirme hakkina sahiptir. Misterinin geri gonderdigi veya itiraz et-
tigi malin ayiph olmasi, yapilacak hasar ve ayip tespit isleminden sonra belirlenecektir.
Ayipli mal ile ilgili tim masraflar Hobitek Teknoloji Hizmetleri’ne aittir. Malin garanti
kapsamina girmemesi ve ayipli Griin olmamasi durumunda, cihazin tamirinde ve sev-
kiyatinda ortaya ¢ikacak tim masraflar kullaniciya aittir.

GARANTI KAPSAMINA GIRMEYEN DURUMLAR

* Garanti belgesi veya faturasi ibraz edilemeyen uriinler,

* Uriiniin mevcut yipranma durumu ile fatura tarihinin uyumlu olmamasi, faturanin
sonradan dizenlendiginin tespit edildigi durumlar,

* Kullanim kilavuzuna uyulmamasi sonucu triinde meydana gelen arizalar,

* Uriinlin Gzerinde degisiklik veya ilave yapilmasindan kaynaklanan arizalar,

* Yetkili servislerin disindaki sahislarin Griini agmalari, miidahale etmeleri ve orijinal
olmayan yedek par¢a kullanmalari sonucu olusan arizalar,

* Kullanima bagli veya dogal 6mrinii tamamlayan pargalar

(transistorer, réleler, kapasitorler, baglanti elemanlari vb.),

* Amaca uygun olmayan kullanim, asiri zorlama, eksik bakim veya koruma amagl ak-
sesuar ve diger kissimlarda meydana gelen arizalar (muhafazalar, pensler, mandrenler,
hortumlar, rakorlar, nipeller v.s.),
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* Anormal gevre sartlari ve uygunsuz isletme sartlarinda kullanim, Girtinin igine toz
toprak, gapak, sivi girmesine karsin temizliginin yapilmadan kullaniimasiyla olusan
arizalar,

* Orijinal olmayan veya yipranmis, korelmis, aksesuarlarin kullanimi sonucu olusan
hasar ve arizalar,

* Hatall Grtin se¢iminden kaynaklanan arizalar(Paket igeriginden farkli baglant ele-
manlari kullanimi vb.),

* Uriinlin tesliminden sonra nakliye, bosaltma, yiikleme, harici fiziki (kirik, ¢atlak,
cizik, ezilme vb.) ve kimyevi etkenlerden meydana gelen ariza ve hasarlar,

* Yangin, yildirim diismesi, donma ve dogal afetlerden kaynaklanan arizalar,

* Savas, teror, gosteri ve eylemler sonucu olusan ariza ve hasarlar,

GARANTI KAPSAMINA GIRMEMEKTEDIR.
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